Technische Dokumentation

BERGER LAHR

I

o

3

28
5
(00000000)

10 O

0000000 |

\

03
SIGNAL

[coococooo
00000000

O

}» STEP
04

I-RED
GAT/ENA

©06 READY

O 07 FAULT

© 08 TEMP

© 09 OVER-VOLT
O 10 LOW-VOLT

1

CmEEEE
®==<c

0 ¢ 3
ENCODER OO
o1
O
L) &=
=t
[ =
160 IE
=
190! &
190f IED |
1o_- B !
O B
02
ROT.
o MONIT
o
%o
o
o
)
09| 03
02| SIGNAL
o
o
2o
°
O]
STEP
04
I-RED
S|  GAT/ENA
05 PH.CURR
)
O 06 READY
O 07 FAULT
O 08 TEMP
Q 09 OVER-VOLT
O 10 LOW-VOLT
1

O[S

Leistungsansteuerungen
fur 3-Phasen-Schrittmotoren

D 901, WD3-004
D 950, WD3-008

mit Micro-step und
Drehiiberwachung

DS-Nr.: 211.379/Doku
Ident-Nr.: 00441110710
Ausgabe: d156 08.03

Made in Germany by:

Berger Lahr GmbH & Co. KG

Breslauer Str.

77933 Lahr

7

a company of
Schneider
Electric
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Sicherheitshinweise

Symbolerkldrungen

> B

[=o

Lesen Sie bitte vor der Installation und Bedienung der Leistungs-
ansteuerung folgende Sicherheitshinweise.

Der bestimmungsgemé&fe Gebrauch der Leistungsansteuerung
(,Verwendungszweck") ist in dieser Dokumentation beschrieben
und zu beachten.

Die Installation der Leistungsansteuerung muf3 von einer ausge-
bildeten Elektrofachkraft durchgefiihrt werden.
Hierbei sind die landerspezifischen Bestimmungen zur

—  Unfallverhitung

—  Errichtung von elektrischen und mechanischen Anlagen
—  Funkentstorung

zu beachten.

Die technischen Daten der Leistungsansteuerung, insbesondere
die Umgebungsbedingungen, sind zu beachten.

Die Bedienung der Leistungsansteuerung sollte durch geschul-
tes Personal erfolgen.

Bei eigenméchtigen Veranderungen entféllt die Gewahrleistung.

Vor dem Anbau von Zubehor bitte den fir Sie zustéandigen
Technischen Berater befragen.

Fir den eventuellen Versand der Leistungsansteuerung sollte
die Originalverpackung aufbewahrt werden.

Die Sicherheitssymbole und Sicherheitshinweise an der Lei-
stungsansteuerung und in der Dokumentation sind unbedingt zu
beachten.

ACHTUNG

Hinweis auf eine Gefahr fiir die Leistungsansteuerung oder
Anlagenteile, eventuelle Folgegefahr fiir den Menschen.
GEFAHR

Hinweis auf eine unmittelbare Gefahr ftir den Menschen.

GEFAHR
Bertihrungsgefahr durch hohe Spannung am Bauteil.

GEFAHR
Bertihrungsgefahr durch hohe Temperaturen am Bauteil.

ACHTUNG

Warnhinweis auf elektrostatische Entladungen ESD (Electro
Static Discharge). Beriihrung mit Steckkarte oder Bauteil
nur in elektrostatisch geschilitzter Umgebung erlaubt.

HINWEIS
Wichtige oder zusétzliche Informationen zur Leistungsansteue-
rung oder zur Dokumentation.

D 901, WD3-004 — D 950, WD3-008 DS-Nr. 211.379/DD



Allgemeine Beschreibung

Aufbau - Eigenschaften

Verwendungszweck
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Mit den Leistungsansteuerungen D 901, D 950 bzw. WD3-004,
WD3-008 kénnen die folgenden 3-Phasen-Schrittmotoren von
BERGER LAHR angesteuert werden:
— D901 und WD3-004

fur Motoren der Baugréf3e 90, 325 V (VRDM 39...LW)
— D 950 und WD3-008

fir Motoren der Baugréfie 110, 325 V (VRDM 311...LW)

Die Leistungsansteuerung stellt die Verbindung zwischen einer
digitalen Positioniereinheit und dem 3-Phasen-Schrittmotor her.

Auf der Frontplatte befinden sich die Bedien-, Anzeige- und
Anschluflelemente:

00 Drehgeberanschluf fiir Drehiiberwachung (Option)

01 Zustandsanzeigen flr Drehiiberwachung (Option)

02 Drehliberwachungsanschluf3 (Option)

03 Signalanschluf3 fir die Signaleingénge und den
Signalausgang

04 Vier DIP-Schalter fiir Schrittzahl, Stromabsenkung
und Tor/Enable

05 Wabhlschalter fir den Motorphasenstrom

06 — 10 Zustandsanzeigen fiir Bereitschaft und Stérungen
11 Motoranschluf fiir einen 3-Phasen-Schrittmotor

Anschlul fiir einen externen Ballastwiderstand an der Gerate-
unterseite bei WD3-00X (nur bei Geraten < RS40)

Der Versorgungsanschlu® befindet sich auf der Rickseite der
Leistungsansteuerkarte D 901, D 950.

Das Gerat WD3-004 beinhaltet die Leistungsansteuerkarte
D 901 und das Netzteil D 904, das Gerat WD3-008 die Lei-
stungsansteuerkarte D 950 und das Netzteil D 904.

Oben am Gerét befindet sich der Netzanschluf? sowie der Wahl-
schalter, an dem das Netzteil auf die Netzspannung von 115 V
oder 230 V eingestellt werden mulR.

An der Karten- bzw. Gerateoberseite (verdeckt) befindet sich
auch der Schalter fur die Micro-Step-Funktion.

Bei den Geraten WD3-004 und WD3-008 kann an der Unterseite
ein Lufter angeschraubt werden (bei WD3-008 im Lieferumfang
enthalten).

D 901, WD3-004 — D 950, WD3-008 DS-Nr. 211.379/DD 3



Allgemeine Beschreibung

Eingangssignale

Karten- u. Gerétevarianten

Phasenstrom
Schrittzahl
Stromabsenkung
Tor/Enable

Micro-Step

Drehiiberwachung
(Option)

LEDs

Netzteil

Montage in 19"-Einschub

Wandmontage

Die Leistungsansteuerung (Bild 1) wird Uber die Signaleingéange
Puls, Richtung, Tor/Enable, PWM-Stromsteuerung und Micro-
Step angesteuert.

Folgende Karten- und Geratevarianten gibt es:
— D 9XX.X0 und WD3-00X.0 fiir 24-V-Signalspannung
— D 9XX.X1 und WD3-00X.1 fiir 5-V-Signalspannung

Der Phasenstrom kann an einem Wabhlschalter bei der D 901,
WD3-004 zwischen 0,6 A und 2,5 A, bei der D 950, WD3-008
zwischen 1,7 A und 6,8 A eingestellt werden.

An den DIP-Schaltern kénnen die Schrittzahl (200 bis
10000 Schritte pro Umdrehung), die Stromabsenkung (Reduzie-
rung des Motorstroms auf 60% bei Motorstillstand) sowie die
Funktionen Tor bzw. Enable eingestellt werden.

Die Micro-Step-Funktion wird Giber den Micro-Step-Schalter oder
den Signaleingang Micro-Step eingestellt und ermdglicht eine
um den Faktor 10 héhere Auflosung bzw. Schrittzahl (10 x 200,
10 x 400, 10 x 500 oder 10 x 1000).

Optional kann die Leistungsansteuerung mit einer Elektronik zur
Drehliberwachung ausgestattet werden. Die Drehiiberwachung
signalisiert mogliche Schrittverluste des Motors. Zur Drehiiber-
wachung mufd der Schrittmotor mit einem 1000er-Drehgeber
(1000 Inkremente pro Umdrehung) ausgestattet sein.

Uber Zustandsanzeigen (LEDs) werden Betriebszustéande und
Stérungen angezeigt.

Fir die Leistungsansteuerkarten D 901 und D 950 ist ein exter-
nes Netzteil erforderlich, welches die 325-VDC-Versorgungs-
spannung liefert.

Die Gerate WD3-004 und WD3-008 werden direkt vom Netz
versorgt. Dazu muB an einem Wahlschalter des Netzteils D 904
die landerspezifische Netzspannung von 115 V oder 230 V ein-
gestellt werden.

Das Netzteil muRR extern abgesichert werden.

Die Drehuberwachung und der Lifter miissen von einem exter-
nen 24-V-Netzteil versorgt werden.

Die Leistungsansteuerkarten D 901 und D 950 sind fiir den
Einschub in ein 19"-Standardgehause (6 HE) konstruiert.

Die Gerate WD3-004 und WD3-008 sind fir die Wandmontage
in einem Schaltschrank konstruiert.

4 D 901, WD3-004 — D 950, WD3-008 DS-Nr. 211.379/DD



Allgemeine Beschreibung

WD3-004 oder
WD3-008
115 VAC
oder —F—] > Netzteil D 904
230 VAC Signale:
e 325 VDC
3-Phasen-
Richtung Schrittmotor
VRDM 39.../311.. LW
Tor/Enable
Stromsteuerung Leistungs- > ]:m
Steuereinheit P ansteuerkarte ||
2B, WPM-511, | MicroStep [ D 901 I
SPS,PC | Bereitschaft || oder g —
| RM_RESET | | D 950 b Drehiiberwachung
_RM_FAULT [ (Option)
STEMP MOT | > Zustandsanzeigen
R TW Einstellungen:
Phasenstrom
‘ Schrittzahl
Stromabsenkung
Tor/Enable
Micro-Step

Bild 1 Antriebssystem

Funktionen Das Blockschaltbild (Bild 2) zeigt die wichtigsten Funktions-
blocke der Leistungsansteuerung.

Signalein- und ausgénge  Die Eingangssignale (Puls, Richtung, Tor/Enable, Stromsteue-

rung und Micro-Step) werden zwischen der externen Steuerung
und der internen Elektronik optoentkoppelt. Die Bereitschaft der
Leistungsansteuerung wird bei korrektem Betrieb Uber einen
Relaiskontakt und eine LED angezeigt.
Die Signale RM_RESET, RM_FAULT und TEMP_MOT sind
vorhanden, falls die Leistungsansteuerung mit einer Elektronik
fur die Drehliberwachung und der Motor mit einem Drehgeber
ausgestattet sind.

Zustandsanzeigen  FUnf Zustandsanzeigen signalisieren Bereitschaft und Stérungen.

DIP-Schalter  Mit den DIP-Schaltern werden Schrittzahl, Stromabsenkung so-
wie Tor bzw. Enable eingestellt.

Micro-Step  Die Micro-Step-Funktion kann Uber den Micro-Step-Schalter
oder Uber den Signaleingang Micro-Step aktiviert werden. Die
Micro-Step-Funktion bewirkt eine um den Faktor 10 hdhere
Schrittzahl (10 x 200, 10 x 400, 10 x 500 oder 10 x 1000).

Wahlschalter ~ Uber den Wabhlschalter wird der Motorphasenstrom eingestellt.

D 901, WD3-004 — D 950, WD3-008 DS-Nr. 211.379/DD 5
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Allgemeine Beschreibung

Netzteil  Die Karten D 901 und D 950 mussen von einem externen Netz-
teil mit 325 VDC versorgt werden. Das Netzteil D 904 ist in den
Geraten WD3-004 und WD3-008 eingebaut.
Das Schaltnetzteil erzeugt aus den 325 VDC die unterschiedli-
chen internen Elektronik-Betriebsspannungen +5 V, +15 V und
-15 V. Die 325-VDC-Spannung wird zudem zur Versorgung der
Leistungsendstufen bendtigt.

Ballastwiderstand ~ Zum Abbau einer gréferen Bremsenergie ist ein Ballastwider-
stand eingebaut, dessen Leistung durch einen oder mehrere
externe, parallel geschaltete Ballastwiderstande erhéht werden
kann (nur bei Geraten < RS40).

Drehtiberwachung  Die Drehliberwachung vergleicht die Soll- und Istposition des
Motors und meldet einen Drehiiberwachungsfehler, wenn die
Differenz zwischen Soll- und Istposition den Grenzwert Uber-
schreitet.

. =B o
115 VAC Netzteil bei WD3-00X = g w
oder D 904 o X oY
230 VAC Qo
S [ |
externer g = =
Ballastwiderstand 325 VDC QU S
i Bereitschaftsrelais Schaltnetzteil 1 f i 1
Bereit = R R R F
1
+5V | Dreh- i
+15V [
BEY Iuberwachung:- 4-----=--=-=-=-=-- ! :
= oo ! "
I S X
!
Pl
Puls | :
Richtung si : 1
Tor/Enable ignal- 1| Leistungs- o
X eingange Phase U .
Micro-Step ends_tufe : :
Stromsteuerung ot mit | |
1
Zustands- romregler : 1
anzeigen !
Bereitschaft ! :
Kurzschluf &——  Uber- | :
Ubertemperatur ®—— wachungs- — Leistungs- ; 1
Uberspannung ®——  logik Sollwert- endstufe Phase V i “\
Unterspannung — erzeugung mit - \_E,'
_ DIP-Schalter Stromregler 3-Phasen-
Mlcli"zhsktt?c?r; Schrittmotor
—
Schrittzahl ~
Stromabsenkung -
Tor/Enable - Leistungs-
Wahlschalter — ent::ittufe I Phase W
Motorphasenstrom Stromregler

- - - Option

Bild 2 Blockschaltbild D 901 oder D 950

6 D 901, WD3-004 — D 950, WD3-008
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Technische Daten

Elektrische Daten
Versorgung WD3-00X  Netzspannung, umschaltbar

Netzfrequenz

Netzeinbruchsicherheit

Nenn-Stromaufnahme
WD3-004

WD3-008

Einschaltstrom
Ableitstrome (IEC60990)

Sicherung extern
(,K“-Charakteristik)

Maximale Verlustleistung
D 901, WD3-004
D 950, WD3-008

HINWEIS

[—o

betrieben werden.

115 VAC
230 VAC bis 240 VAC

50 Hz bis 60 Hz
eine Periode

A bei 115 VAC
A bei 230 VAC
A bei 115 VAC
A bei 230 VAC

maximal 70 A

Motorkabel <5m <10mA
Motorkabel 5-50m <50mA

6 A bei 230 VAC
10 A bei 115 VAC

)

)

AOONW
oo o

45W
80w

Die Geréte ddirfen nur (ber die oben spezifizierten Sicherungen

Bei Bedarf FI-Schutzeinrichtungen nach DIN VDE 0664,

Teil 1/10.85 verwenden.

Versorgung D 901, D 950  Versorgungsspannung

Stromaufnahme
D 901
D 950

Versorgungskabel
Lange

Phasenstrom
D 901, WD3-004
D 950, WD3-008

Motorspannung

Motorkabel
Lange

Motoranschiluf3

250 VDC bis 380 VDC

maximal 1,6 A
maximal 3,0 A

maximal 0,5 m; verdrillt
0,6 Abis2,5A
1,7 Abis 6,8 A

3 x 325 V (mit Netz verbunden)

maximal 50 m

Querschnitt

Schirmanschlufl

0,75 mm? bei Kabellange < 30 m
> 1,5 mm? bei Kabellange > 30 m

beidseitig

D 901, WD3-004 — D 950, WD3-008
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Technische Daten

Drehgeberanschiuf3  KurzschluRgeschiitzt

Kabel
Lange max. 50 m
Querschnitt 0,25 mm? fiir Signale
0,5 mm? fiir Versorgung
Schirmanschlul beidseitig
Spannungsausgang 5,25V £5% (max. 200 mA)
Interner Ableitwiderstand gegen Erde 1 MOhm
Drehiiberwachungsanschlu3 ~ Versorgungsspannung 24 VDC
Maximale Stromaufnahme 100 mA

Gegen Verpolung gesichert

Signalanschlu3  Signaleingédnge Puls, Richtung, Tor/Enable, Stromsteuerung,
Micro-Step optoentkoppelt, gegen Verpolung gesichert

D 9XX.X1, WD3-00X.1

Spannungssteuerung: Stromansteuerung:
Unhigh,min = 2,5V* Inigh, min = 7 mMA
Unhigh,max = 5,25V* lhigh,max = 25 mMA
Uow,max = 04V llow, max = 02mA
Ulow,min = -5,25V liow, min = -25mA
Imax = 30mA Umax = 525V

Eingangswiderstand = 150 Ohm

D 9XX.X0, WD3-00X.0

Spannungssteuerung: Stromansteuerung:
Uhighmin = 20V Inigh,mn = 7 mA
Unhigh,max = 30V Ihigh,max = 15 mA
Ulow,max = 3V llow, max = 0,2mA
Ulow, min = -3V liow, min = -15mA
Imax = 20mA Umax = 30V

Eingangswiderstand = 2000 Ohm

*  Puls-Signalspannung 3,5 V bis 5,25 V fiir Pulsdauer/Pulspause < 10 us

Schrittzahl, einstellbar in Schritten pro Umdrehung

Standard 200, 400, 500, 1000
Micro-Step 2000, 4000, 5000, 10000
Schrittfrequenz maximal 200 kHz
Signalausgang Bereitschaft
Relaiskontakt 36 VDC, 10 mA bis 200 mA,;
Widerstandslast

8 D 901, WD3-004 — D 950, WD3-008 DS-Nr. 211.379/DD



Technische Daten

GEFAHR

A Die Signalein- und -ausgdnge missen sicher vom Netz
getrennt sein. Die maximale Spannung der Signaleingédnge
gegen Erde darf 60 VDC oder 25 VAC nicht (berschreiten.

HINWEIS

Die 24-V-Spannungsversorgung muf3 den Bestimmungen der
DIN-Norm VDE 0160 (iber Sicherheitskleinspannungen entspre-
chen.

HINWEIS

Die Anschliisse fiir Drehgeber, Drehtiberwachung und Signale
entsprechen PELV (Protected Extra Low Voltage) gemdl3 der
DIN-Norm VDE 0160.

[=o

mif

Geréteschutz  Schutz- und Uberwachungsschaltungen: Ubertemperatur, Kurz-
schluB zwischen Motorleitungen (kein Schutz vor ErdschluR),
Unter- und Uberspannung

Schutzart
D 901, D 950 IP 00 nach EN 60529: 1991
WD3-004, WD3-008 IP 20 nach EN 60529: 1991

Mechanische Daten Abmessungen

D 9XX 233 x 160 x 51 mm
(Doppel-Europaformat)
WD3-00X 249 x 240 x 52 mm
Gewicht
D 9XX ca. 1000 g
WD3-00X ca. 3200 g
Umgebungsbedingungen Umgebungstemperatur 0°C bis +50°C
Lagerungstemperatur -25°C bis +70°C
Relative Luftfeuchtigkeit 15% bis 85%

(keine Betauung zulassig)

D 901, WD3-004 — D 950, WD3-008 DS-Nr. 211.379/DD 9
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Technische Daten

Vorschriften

Maschinenrichtlinie

EMV-Richtlinie

BERGER LAHR
EMV-Priifbedingungen

Niederspannungs-
Richtlinie

[—1o

Zulassungen

Soweit die tibrige Maschine der Maschinenrichtlinie
89/392/EWG entspricht und ein Aufbau gemar den EMV-
Prifbedingungen von BERGER LAHR vorliegt, kann

die Konformitat mit der Maschinenrichtlinie bescheinigt
werden.

Falls die unten aufgefiihrten EMV-Prifbedingungen von
BERGER LAHR eingehalten werden, kann geman

der EMV-Richtlinie 89/336/EWG die Konformitat mit fol-
genden Normen bescheinigt werden:

Funkentstorung nach EN 50081-2: 1993
Statische Entladung nach EN 60801-2: 1993, Klasse 3
Burst nach IEC 801-4: 1988, Klasse 4

—  Motorleitung von BERGER LAHR verwenden.
Motorleitungslange 10 m.

—  NetZzfilter von BERGER LAHR in die Netzzuleitung
schalten.

—  Geréatim Schaltschrank einbauen.

—  Signalleitungen von BERGER LAHR verwenden und
gemal Dokumentation verkabeln.

—  Signal-, Netz- und Motorleitung getrennt (nicht parallel)
verlegen und Kabelschirm beidseitig grof3flachig mit Masse/
Erde kontaktieren.

—  NetZfilter direkt beim Gerat montieren. Falls dies nicht
moglich ist, eine geschirmte Verbindungsleitung (max.
1 m) zwischen Filter und Geréat verwenden.

—  Filter und Gerat grof3flachig mit Masse kontaktieren (auf
geerdeter Metallplatte oder Schaltschrankriickwand mon-
tieren oder Erdungsband verwenden).

Die Produkte sind gemaR der Niederspannungs-Richtlinie
73/23/[EWG mit folgenden Normen konform:

Schutzklasse 1 nach prEN 50178: 1994
Uberspannung Kategorie Il nach prEN 50178: 1994
Verschmutzung Grad 2 nach prEN 50178: 1994
HINWEIS

Die oben aufgefiihrten Konformitédtsbescheinigungen gelten fiir
die Geréte.
Die Karten stellen Komponenten dar. Durch zusétzliche MaB3-
nahmen wie Netzfilter, Abdeckungen usw. ist die Konformitét mit
der EMV-Richtlinie und der Niederspannungs-Richtlinie herzu-
stellen. Erst dann kann die Konformitét mit der Maschinenricht-
linie sichergestellt werden.

prEN 50178 Klassifikation VDE 0160/11.94

EN 60950 Klassifikation VDE 0805: 1993 + A2: 1994
UL 508 File-Nr. 153 659

10
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Installation

Lieferumfang Im Lieferumfang sind enthalten:

Stiick | Bezeichnung

1 Leistungsansteuerkarte D 901 oder D 950
oder
Gerat WD3-004 oder WD3-008

Produktbeiblatt

Erdungsband fiir WD3-004 und WD3-008
Lifter fur WD3-008

Montagewinkel fir WD3-004 und WD3-008

Nlalala

Abhangig von der Signalspannung gibt es folgende Varianten:

Signalspannung 24V 5V
Leistungsansteuerkarte D 9XX.X0 D 9XX.X1
Gerat WD3-00X.0 WD3-00X.1

Zubehoér Folgendes Zubehor kann bestellt werden:

Bezeichnung Bestellnummer

Drehgeberkabel
Lufter fur WD3-004

Motorkabel

) siehe Verkaufs-
Netzfilter unterlagen zur
Signalkabel Drehiiberwachung Leistungsansteuerung

Signalkabel Puls/Richtung
Steckersatz D 9XX
Steckersatz WD3-00X

3-Phasen-Schrittmotor
VRDM 39...LW oder
VRDM 311...LW

HINWEIS
Bei einem Motorkabel mit kleinem Querschnitt kann bei hohen
Drehzahlen ein Drehmomentverlust auftreten.

[=o
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Installation

Erdungsband

Montage

Ejo[> E»

ACHTUNG

Die Leistungsansteuerkarte darf nur in elektrostatisch ge-
schiitzten Arbeitsbereichen ausgepackt und installiert wer-
den.

GEFAHR
Bei allen Montagearbeiten darf keine Spannung anliegen.

HINWEIS

Beim Einbau der Leistungsansteuerung ohne Liiftung ist ein
Mindestabstand von 10 cm nach oben, unten und zur Seite
einzuhalten. Nach vorne mul3 ein Abstand von 15 cm fiir die
Kabelanschliisse freigelassen werden.

Die Montage der Leistungsansteuerkarte D 901 oder D 950 er-
folgt in einem 19"-Standardgehéause (6 HE), siehe Bild 3.

Die Gerate WD3-004 und WD3-008 sind fir die senkrechte
Wandmontage in einem Schaltschrank konstruiert. Mit Hilfe der
Montagewinkel kann das Gerét riickseitig oder linksseitig mon-
tiert werden, siehe Bild 4. Bei linksseitiger Montage mussen
2,5 mm Distanzscheiben unterlegt werden.

Mitgeliefertes Erdungsband mit M4-Schrauben (max. 8 mm) vor
dem Ballastwiderstands-Anschlufd unten am Gerat festschrauben
und mit geerdetem Teil des Schaltschrankes verbinden.

261,75

255,75

233,4

12,5

26 26
55

flals

pa—

279,5

248,5

t=25

AN
\AE‘

25,4

Y
52
X ﬁ Luftstrom

Bild 3 Montage der Karte D 9XX

Bild 4 Montage des Gerétes WD3-00X

12
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Installation

Beliiftung

Zubehér Liifter

Bild 5 Temperatur —
Phasenstrom — Belliftung

Die Leistungsansteuerungen D 901 und WD3-004 kénnen ohne
Belliftung betrieben werden, falls die Mindestabstande (10 cm)
eingehalten werden.

Die Leistungsansteuerungen D 950 und WD3-008 kdnnen bis zu
einem Phasenstrom von 3,7 A und einer Umgebungstemperatur
von 50°C ohne Beliftung betrieben werden. )

Falls der Stromwert dartiber liegt bzw. die LED ,,08" fir Ubertem-
peratur wiederholt leuchtet, missen die Gerate WD3-00X beluf-
tet werden, siehe Bild 5.

Beim Gerat WD3-008 mulR der Lufter unten montiert werden. Der
Luftstrom muf von unten nach oben durch das Gerat gefihrt
werden (siehe Bild 4). Die Pfeilrichtung auf dem Liifter entspricht
der Luftstromrichtung, wenn der Lufter richtig angeschlossen ist
(rot = 24VDC, schwarz = 24VGND).

Die Befestigung des Liifters erfolgt mit vier Schrauben an der
Unterseite des Gerates; zuvor Gitter herausschneiden. Lifter an
die externe 24-VDC-Spannungsversorgung anschlie3en.

A
—~ 50 e
2. N S\ . Luftstrom
§ 45 — N N N 1,0 m/s
F o \ 8
2 35| N . Luftstrom
i) N 0,5m/s
% 30 — N mit Lufter
2 25 — N bei WD3-008
S 20 — N
£ AN
S 15— N
R 10 —| N
ohne Liftung
5 —
(s »
I O O O B B B Strom
06 202427 313437 414448 515458 616568 [A
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Installation

Verkabelung

GEFAHR

A Bei allen Verkabelungsarbeiten darf keine Spannung anliegen.
Der Motoranschluf3 und der Ballastwiderstandsanschluf3 sind
mit dem Versorgungsanschluf3 (325 V) verbunden.

ACHTUNG

A Motor- und Signalkabel getrennt verlegen und beidseitig
schirmen.
Freie, nicht bezeichnete Pins dlirfen nicht verdrahtet werden.
Die Leistungsansteuerung muf3 lber eine externe Siche-
rung (siehe Technische Daten) abgesichert werden.
Bei der Montage eines Ballastwiderstandes (Zubehdr) ist auf
eine gute Wérmeabfuhr zu achten.

Die Leistungsansteuerung gemaf Bild 6 und 7 verkabeln.

ACHTUNG
Netz- und Motorstecker miissen in korrekter Weise auf der
Karte bzw. dem Gerét gesteckt und verschraubt werden.

HINWEIS

Bei einem zu klein gewéhlten Kondensator kann beim Abbauen
einer gréBeren Bremsenergie die Stérung Uberspannung aus-
geldst werden (LED ,,09“ leuchtet).

[=—lo

d z
o | L]
Hd— .
= L %325 VDC * Netz 115 V
gl d oder 230 V
T 1§ max. 0,5 m | 50 Hz
- XXX LH—
il : : Netzteil N
“D H% verdrillt T PE|
— [ I8—¢— eNpiDC P S 4—@5
ND = ) Kondensator -
b M | o~ __m
el 1000 pF * i
Kl E R 450 V/ o [ I
] % externer
Ballastwiderstand
——- Option

Bild 6 Versorgungsanschluf3 bei D 901, D 950
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Installation

MotoranschluB 1. Die beiden Befestigungsschrauben I6sen und die Steck-
klemme (Bild 6-2) vom Gerat abziehen.

2. Motorkabel gerateseitig entsprechend Bild 6-1 vorberei-
ten und mit Aderendhilsen versehen.

3. Litzen in der Steckklemme festschrauben.
4. Steckklemme auf der Frontplatte (Pos. 11) befestigen.

Vorbereitung des Kabels  Das Motorkabel ist nach der folgenden Abbildung vorzuberei-
ten.

220mm . 25 mm 70 mm
) L ) >

bn

bl

bk
yel/gn

1

55 mm
) 60 mm -
: 65 mm " -
Bild 6-1 Vorbereitung des Motorkabels
bn @
, »| | || u
K > ] \Y 1
> I ||w
ye/gn > E @
e
Bild 6-2 Motoranschlu
HINWEIS
O Durch das Vertauschen der Motorleitungen kann die
ﬂ Drehrichtung des Motors geédndert werden. Hierzu
miissen auch die Endschaltereingdnge LIMP und

LIMN sowie die Signale A und A eines eventuell ange-
schlossenen Drehgebers fiir die Drehiiberwachung
getauscht werden.

D901, WD3-004 - 950, WD3-008 DS-Nr.211.379/DD 14/1



Installation

YA\

Montage des
Motorkabels

ACHTUNG

Der Schirm des Motorkabels ist geréateseitig nach der
folgenden Montagevorschrift mit der speziellen
Schirmklemme elektrisch zu verbinden.

Fur eine ordnungsgemaRe Montage des Motorkabels auf
der Gerateseite befinden sich folgende Teile zusatzlich
zum Lieferumfang im Zubehérbeutel:

Stiick

Bezeichnung

1

1
1
2
1

Klemmenwinkel

Schirmklemme

Schraube M4 x 8

Schraube M3 x 8 mit Zahnscheibe
Zahnscheibe M4

Montage des
Klemmenwinkels

I\

GEFAHR

Bei Verwendung langerer Schrauben kann intern
Netzpotential bertihrt werden. Nur die Verwendung
der mitgelieferten Schrauben ist erlaubt.

Es besteht Lebensgefahr!

Die Montage des Klemmenwinkels an der Unterseite des
gerates erfolgt mit den mitgelieferten Schrauben und
Zahnscheiben. Die sachgeméfie Montage des Klemmen-
winkels ist fur die Erdung des Schirmes des Motorkabels
sowie die Zugentlastung &aufRerst wichtig.

® @

(Anschluss zwelter Schutzlelter \
Schraube M4 x 8 Schraube M3 x 8

I\

Bild 6-3 Montage des Klemmenwinkels

GEFAHR

Elektrisches Betriebsmittel mit erh6htem
Ableitstrom > 3,5mA. Anschluss eines zweiten
Schutzleiters zwingend erforderlich. Mindest-
querschnitt geméal IEC 60364-5-54 beachten.

14/2 D901, WD3-004 - 950, WD3-008 DS-Nr.211.379/DD



Installation

Befestigung der  Fir die Montage des Kabels auf dem Befestigungswinkel
Schirmklemme st die linke Postion vorgesehen.

|
—

[}
T,

IIH

‘q
PRI
R
PSR

il

P

%

Bild 6-4 Befestigung der Schirmklemme

Die Schirmklemme wird dabei von unten in den Winkel
eingehangt. Das so montierte Motorkabel ist zuverlassig
gegen Zug entlastet bei gleichzeitiger sicherer Erdung
des Schirmes.

Bild 6-5 montiertes Motorkabel
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Installation
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Installation

Signalanschlu3  / : N
Eingange
o+
77777 _ r’(;\ +Puls
i } ' O— -Puls
! ,‘Q/,Xz,.‘ T e +Richtung
O—= -Richtung
= -l° O +Tor/Enable
O -Tor/Enable . .
O¢ +Stromsteuerung Steuereinheit
=O -Stromsteuerung z.B. WP-311,
O +Micro-Step WPM-311
Bereitschafts- =O *
relais Os -Micro-Step
= *
C\o ”O O *
= = -Bereitschaft
O Q +Bereitschaft

* Nur bei Ansteuerung mit WP-311 oder WPM-311 verkabeln.

[

Drehgeberanschluf / ‘
- O
|
|
|/ TN
} }“0—05}7 Signal A
Motoranschluf Signal A
‘ }NO—HH* Versorgungsspannung 5 VDC
} | (O Versorgungsspannung 5 VDC*
1 1 “O——gr+— Versorgungsspannung Ground
| ‘“O Oiy—:i Versorgungsspannung Ground*
[l =l
| } OM-L—— signal B
1190O——-+L— signal B
@ u 1l O"H" | 9
e || v oo 1!
.7 Oxl
=y w } }“O—,‘—'i Motor-Ubertemperatur
3-Phasen- HET] D Ofy 1
: e \
Schrittmotor @ 11°O ) }
\ I
N
O
\¥7774/ * Bei Leitungslange > 30 m verkabeln.
Drehiiberwachungs- f@7§7 24 VDC
anschlu I 5! Ground
| @:
I
| N +RM_RESET 24-VDC-
| 41 -RM_RESET Netzteil
| @‘ [N ;
I et ——
| e I 11 RM_FAULT*
— >
| *
| L TEMP_MOTY, 24vbC | | 24vGND
| 8 | @ (rot) (schwarz)
| —_———Y Y,
***** ‘ Lufter ‘
* Bei Ansteuerung mit WP-311 oder WPM-311 nicht verkabeln,
da diese Signale Uber den Signalanschluf? gefthrt werden.
----- Option

Deutsch

Bild 7 Verkabelung der Frontplatte

D 901, WD3-004 — D 950, WD3-008 DS-Nr. 211.379/DD
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Installation

Inbetriebnahme

230V

A\
/A

34z 05 PH.CURR

YA

Vor dem Einschalten der Versorgungsspannung sind folgende
Einstellungen an der Leistungsansteuerung vorzunehmen.

1. Netzspannung 115 V oder 230 V am Netzteil einstellen.

ACHTUNG
Die Einstellung muB mit der vorhandenen Netzspannung
libereinstimmen.

GEFAHR

Stromschlag durch hohe Spannung!

Sicherheitsregeln bei Arbeiten an elektrischen Anlagen be-
achten.

Schaltereinstellung nur am spannungsfrei geschalteten Ge-
rat vornehmen!

2. Motorphasenstrom gemaB dem Motortypenschild am
Wabhlschalter ,05 PH.CURR*“ einstellen.

D 901 D 950
WD3-004 WD3-008
Stellung | Phasenstrom | Stellung | Phasenstrom

[A] [A]
0* 0,6 0* 1,7
1 0,8 1 2,0
2 0,9 2 2,4
3 1,0 3 2,7
4 1,1 4 3,1
5 1,3 5 3,4
6 1,4 6 3,7
7 1,5 7 4,1
8 1,6 8 4,4
9 1,8 9 4,8
A 1,9 A 5,1
B 2,0 B 5,4
C 2,1 C 5,8
D 2,3 D 6,1
E 2,4 E 6,5
F 2,5 F 6,8

*  Werkseinstellung

ACHTUNG

Der eingestellte Phasenstrom muB gleich oder kleiner sein
als der auf dem Motortypenschild angegebene Phasennenn-
strom (je kleiner der eingestellte Phasenstrom ist, um so
kleiner ist das Motordrehmoment).

16 D 901, WD3-004 - D 950, WD3-008 DS-Nr. 211.379/DD



Installation

belle.
MICRO-STEP Micro-Step- Micro-Step- STEP- | STEP-
Schalter=OFF* | Schalter=ON Schflter Sch;lter
gmﬁuon Signal =0 Signal =0
e Schalter=ON Schalter=0OFF
Signal =1 Signal =1
200 2000 ON OFF
400 4000 ON ON
500 5000 OFF ON
1000* 10000 OFF* OFF*

GEFAHR

Stromschlag durch hohe Spannung!

Sicherheitsregeln bei Arbeiten an elektrischen Anlagen

beachten.

Schaltereinstellung nur am spannungsfrei geschalteten

Gerat vornehmen!

Deutsch

3. Schrittzahleiner Achse mitdenDIP-Schaltern,STEP*
und,MICRO-STEP*anderKarten-bzw.Geré&teober-
seiteoderdemSignaleingangMicro-Stepwahlen.Die
Schrittzahlfur die Achse ergibt sich aus folgender Ta-

1 = stromfuhrend

Signaleingang 0 = stromlos,
*  Werkseinstellung

4, StromabsenkungamDIP-Schalter,|-RED"wahlen.

Stromabsenkung .I-RED*
ein(aktiv) OFF*
aus (nichtaktiv) ON

*  Werkseinstellung

5. FunktiondesSignaleingangsTor/EnableamDIP-Schalter

L,GAT/ENAWahlen.
Funktionsauswahl LGAT/ENA*
4 Enable OFF*
_ GAT/ENA Tor ON

*  Werkseinstellung

6. Versorgungsspannung325VDCeinschalten.
BeikorrektemBetriebderLeistungsansteuerungleuchtet
nachdemEinschaltendie LED,,06"(Bereitschaft)und
dasBereitschaftsrelaisziehtan.
BeiBetriebsbereitschaftderDrehiiberwachungleuchtet
dieLED ,01READY"

D 901, WD3-004 - D 950, WD3-008 DS-Nr. 211.379/DD 17



Bedienung

A\

Signaleingange

Puls

Richtung

Tor

ACHTUNG

Vor dem Ausschalten der Versorgungsspannung ist darauf
zu achten, dalB3 vertikale Achslasten gegen Absturz gesi-
chert werden (z.B. Motor mit Bremse).

Um eine Drehbewegungder Motorwelle zu erzeugen, missenam
PulseingangRechteckpulseeingespeistwerden.JedepositiveP uls-
flanke bewirktbeistromlosemToreingangeinenSchrittdesMotors.
Die DrehrichtungwirdmitdemRichtungseingangvorgegeben. Die
SchrittzahlwirdandenDIP-Schaltern,,STEP*“und,MICRO-STEP*
eingestellt.

Bei stromlosem Signaleingang dreht sich der Motor im Uhrzeiger-
sinn, vonvornauf die Motorwelle gesehen (Grundeinstellung). Bei
stromfihrendem Signaleingang dreht sich der Motor im Gege-
nuhrzeigersinn.

Eine Invertierung der Drehrichtung ist durch Vertauschen zweier
Motorphasermdglich.

Steht der DIP-Schalter ,GAT/ENA* auf ,,ON* (Tor-Funktion), so
werdenbeistromfihrendemSignaleinganganliegende Pulse ges-
perrt. In einem Mehrachssystem kann diese Funktion zum Au-
swahleneinzelnerAchsenverwendetwerden.

—® © @
Puls '
° Schritt
Richtung 0%_ rechts ///////////////j links
K2
Tor : . Pulse gesperrt PulseT freigegeben
@—@—M

Bereitschaft
]

Zahlvorgang bei positiver Pulsflanke [ Haltezeit = 25 ps

Richtung
Richtung

fmax(Puls) = 200 kHz*

* Eingeschrankter Signalspannungsbereich (siehe Technische Daten)

17/] Undefinierter Bereich

0 O Rechtslauf Motor [ Minimale Pulsbreite /-dauer > 2,5 ps*
1 0 Linkslauf Motor [] Vorbereitungszeit > 500 ps

(] Vorbereitungszeit > 0 ps

[0 Haltezeit > 25 us
[0 Wartezeit > 500 ps

Bild 8 Zeitdiagramm

18
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Bedienung

Enable

Micro-Step

PWM-Stromsteuerung

[—o

Signalausgang
Bereitschaft

Signale fiir
Drehiiberwachung

RM_RESET

RM_FAULT

TEMP_MOT

Steht der DIP-Schalter ,GAT/ENA" auf ,OFF* (Enable-Funktion),
so ist die Leistungsansteuerung bei stromfiihrendem Signalein-
gang funktionsbereit, nach ca. 100 ms leuchtet LED ,06" und der
Bereitschaftsrelaiskontakt ist geschlossen. Ist der Enable-Ein-
gang nicht aktiviert, leuchten die LEDs ,09“ und ,,10“ und der
Bereitschaftsrelaiskontakt ist offen. Der Eingang kann zum Riick-
setzen von Fehlermeldungen genutzt werden.

Die Micro-Step-Funktion kann mit dem Micro-Step-Signalein-
gang oder dem Micro-Step-Schalter ausgewahlt werden (siehe
auch Seite 16). Der Zeitverlauf des Signaleingangs Micro-Step
entspricht dem Zeitverlauf des Signaleingangs Tor (siehe Bild 8).

Schrittzahl Micro-Step- Micro-Step-
Signaleingang Schalter
Standard stromfiihrend ON
stromlos OFF
Micro-Step stromfiihrend OFF
stromlos ON

Die Hohe des Motorphasenstroms kann mit dem pulsweitenmodu-
lierten Signal PWM von 0% bis 100% verandert werden (Frequenz-
bereich 10 kHz bis 20 kHz). Bei stromlosem Signaleingang fliel3t
der eingestellte Phasenstrom. Bei stromfiihrendem Signaleingang
wird der Motorphasenstrom abgeschaltet. Der stehende Motor
besitzt dann kein Haltemoment.

HINWEIS

Wird die PWM-Stromsteuerung eingesetzt, sollte gleichzeitig die
Enable-Funktion verwendet werden. Bei einem nicht ange-
schlossenen Signalkabel flieSt sonst der volle Motorphasen-
strom.

Bei korrektem Betrieb der Leistungsansteuerung ist der Bereit-
schaftsrelaiskontakt geschlossen und die Bereitschafts-LED
leuchtet.

Die Signale RM_RESET, RM_FAULT und TEMP_MOT sind
vorhanden, falls die Leistungsansteuerung mit einer Elektronik
fur die Drehliberwachung und der Motor mit einem 1000er-Dreh-
geber (1000 Inkremente pro Umdrehung) ausgestattet sind.
Mit dem Eingang RM_RESET (24-V-Optokoppler-Eingang) wird
ein Drehuberwachungsfehler zuriickgesetzt.

Uber den Ausgang RM_FAULT wird ein Drehliberwachungsfeh-
ler signalisiert (LED ,ROT.ERR." leuchtet).

Uber den Ausgang TEMP_MOT wird Ubertemperatur des Mo-
tors signalisiert.

Die Ausgange RM_FAULT und TEMP_MOT sind bei fehlerfrei-
em Betrieb mit 24 VDC verbunden. Der Ausgangsstrom betragt
max. 50 mA. Bei einem Fehler wird der jeweilige Ausgang
hochohmig geschaltet.

D 901, WD3-004 — D 950, WD3-008
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Stérungen

Zustandsanzeigen

O O0OO0OO0O0

O rotEerr
O reaoy

06 READY

07 FAULT

08 TEMP

09 OVER-VOLT
10 LOW-VOLT

Die sieben LEDs auf der Leistungsansteuerung zeigen den
Betriebszustand und Stérungen an.

01 Die griine LED ,READY* signalisiert Betriebsbereits-
schaft der Drehiiberwachung. Sie leuchtet, wenn
die Drehliberwachung an die 24-V-Versorgung an-
geschlossen ist.
Die gelbe LED ,ROT.ERR.” signalisiert einen Dreh-
Uberwachungsfehler. Nach einem Drehiiberwa-
chungsfehler kann die Drehiiberwachung mit dem
Signal RM_RESET zuriickgesetzt werden.

06 leuchtet bei korrektem Betrieb der Leistungsansteue-
rung (lUber Signalanschlufd wird Bereitschaft gemel-
det). Die Versorgungsspannung liegt im Nennbe-
reich, siehe Technische Daten.

07 leuchtet bei Kurzschlu® zwischen zwei Motorphasen.
08 leuchtet bei Ubertemperatur (> 75°C) am Kiihlkdrper.
09 leuchtet bei Uberspannung (> 410 V).
10 leuchtet bei Unterspannung (< 200 V).

09 + 10 leuchten bei nicht aktiviertem Enable-Eingang.

07, 08, 09 und 10
leuchten bei einer zu hohen Pulsfrequenz oder bei
Storpulsen.

ACHTUNG

Bei einer Stérung (LED ,,07“ bis LED ,,10“) wird der Motor
stromlos geschaltet und die Leistungsansteuerung meldet
,»hicht bereit*“ (LED ,,06“ erlischt).

Ein stromloser Motor besitzt kein Haltemoment mehr. Dies
kann zu unerwiinschten Reaktionen fiihren.

HINWEIS

Nach Beheben der Stérung kann durch Aus- und Einschalten der
Versorgungsspannung (mindestens flinf Sekunden) oder durch
Wegnahme und Wiederzuschalten des Enable-Eingangs die
Stérungsanzeige geldscht werden.

20
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Stérungen

Weitere Stérungen

die nicht angezeigt werden.

In nachfolgender Tabelle sind mégliche Stérungen aufgefiihrt,

Stoérung

Ursache

Behebung

Keine LED leuchtet

Versorgungsspannung fehlt

Versorgungsspannung prifen

Versorgungsspannung falsch
angeschlossen

Versorgungsspannung richtig
anschliel3en

Motor dreht nicht
und besitzt kein
Haltemoment

Signaleingang Stromsteuerung
aktiv

Eingang nicht aktiv setzen

Signaleingang Enable nicht aktiv

Motor falsch angeschlossen

Motor richtig anschlieBen

Motor dreht nicht
und besitzt aber
Haltemoment

Signaleingang Tor aktiv

Eingang nicht aktiv setzen

Signaleingang Puls

Timing und Signalspannungs-
pegel korrigieren

Motor dreht
ungleichméRig

Signaleingange Puls und
Richtung

Timing und Signalspannungs-
pegel korrigieren

Uberlast

Lastverhaltnisse priifen

Motor defekt

Motor austauschen

Motor dreht in
falsche Richtung

Motorphasen vertauscht

Motorphasen richtig anschlieRen

Signaleingang Richtung falsch
gesetzt

Drehrichtung korrigieren

Motor hat zu wenig
Drehmoment

Motorphasenstrom falsch
eingestellt

Phasenstrom richtig einstellen

D 901, WD3-004 — D 950, WD3-008
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Safety instructions

Symbols used

> B

[=—lo

Please read the following safety instructions carefully before
installing and using the power drive.

The intended use of the power drive (“Purpose”) is described in
this documentation and must be observed.

The power drive may only be installed by a skilled electrician.
The national regulations concerning

—  Prevention of accidents

— Installation of electrical and mechanical systems

— Radio interference suppression

must be observed.

The technical data of the power drive, in particular the ambient
conditions, must be observed.

The power drive should only be operated by trained personnel.
Warranty will be voided by unauthorized modifications.

Before installing accessories, please contact your Technical
Consultant.

Do not throw away the original packaging material; you may need
to use it at a later date for shipment of the power drive.

The safety symbols and safety instructions on the power drive
and in the documentation manual must be strictly observed.

ATTENTION

Indicates danger of damaging the power drive or other system
components, with a potential consequential danger of inju-
ries.

DANGER

Indicates an immediate hazard for persons.

DANGER
Shock hazard due to high voltage on component.

DANGER
Hazard due to high temperatures on component.

ATTENTION

ESD warning (Electro-Static Discharge). The PC board or
component may only be touched in an electrostatically
protected environment.

NOTE
Important or additional information on the power drive or on the
documentation.

D 901, WD3-004 — D 950, WD3-008 Doc. no. 211.379/DGB



General description

Structure and
characteristics

Purpose

00
ENCODER
01
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GAT/ENA
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O 09 OVER-VOLT
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The D 901, D 950 or WD3-004, WD3-008 power drives can be
used for controlling the following BERGER LAHR 3-phase
stepping motors:
— D901 and WD3-004

for motors of type size 90, 325 V (VRDM 39...LW)
— D950 and WD3-008

for motors of type size 110, 325 V (VRDM 311...LW)

The power drive provides the link between a digital positioning
unit and the 3-phase stepping motor.

The following controls, indicators and connectors are located on
the front panel:

00 Encoder connection for rotation monitoring (option)

01 Status indicators for rotation monitoring (option)

02 Rotation monitoring connection (option)

03 Signal connection for the signal inputs and the signal
output

04 Four DIP-switches for number of steps, current reduc-

tion and gate/enable
05 Selector switch for motor phase current
06 — 10 Status indicators for readiness and malfunctions
11 Motor connection for a 3-phase stepping motor

Connection for an external bleed resistor on the base panel of
the WD3-00X unit (only at units < RS40)

The power supply connection is located on the rear of the power
control card D 901, D 950.

The WD3-004 unit contains the power control card D 901 and
the power supply unit D 904, the WD3-008 unit contains the
power control card D 950 and the power supply unit D 904.
The mains connection and the selector switch for setting the
mains power supply voltage of 115V or 230 V are located at the
top of the unit.

The switch for the micro-step function is also located at the card
or unit top (hidden).

A fan can be bolted to the base of the WD3-004 and WD3-008
units (this fan is supplied with the WD3-008).

D 901, WD3-004 — D 950, WD3-008 Doc. no. 211.379/DGB 3



General description

Input signals

Card and unit variants

Phase current
Number of steps
Current reduction
Gate/enable

Micro-step

Rotation monitoring
(option)

LEDs

Power supply unit

Installation in 19" rack unit

Wall mounting

The power drive (fig. 1) is controlled using the signal inputs for
pulse, direction, gate/enable, PWM current control and micro-
step.

The following card and unit variants are available:
— D 9XX.X0 and WD3-00X.0 for 24 V signal voltage
— D 9XX.X1 and WD3-00X.1 for 5 V signal voltage

The phase current can be adjusted using a selector switch. The
setting ranges are 0.6 A to 2.5 A on the D 901, WD3-004 and
1.7 A to 6.8 A on the D 950, WD3-008.

The DIP-switches can be used for adjusting the number of steps
(200 to 10000 steps per revolution), the current reduction (re-
duction of the motor current to 60% when the motor is stopped)
and the gate or enable functions.

The micro-step function is adjusted using the micro-step switch or
the micro-step signal input; it enables you to use a 10 times higher
resolution, or number of steps (10 x 200, 10 x 400, 10 x 500 or
10 x 1000).

The power drive can be supplied with an optional electronic
module for rotation monitoring. Rotation monitoring indicates any
step losses of the motor. For rotation monitoring, the stepping
motor must be equippped with a type 1000 encoder (1000 incre-
ments per revolution).

Status indicators (LEDs) indicate operating states and any mal-
functions.

An external 325 VDC power supply unit is required to operate
the power control cards D 901 and D 950.

The WD3-004 and WD3-008 are operated directly from the mains
supply. Move the selector switch on the D 904 power supply unit
to the specific mains voltage used in your country (115 V or
230 V).

The power supply unit must have external fuse protection.

The rotation monitoring feature and the fan must be powered by
an external 24 V power supply unit.

The D 901 and D 950 power control cards have been designed
for installation into a 19" standard rack housing (6 HU).

The WD3-004 and WD3-008 units have been designed for wall
mounting in a switch cabinet.

D 901, WD3-004 — D 950, WD3-008
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General description

115 VAC
or
230 VAC

Signals:
Pulse

Controller
e.g. WPM-311,
PLC, PC

| "RM_RESET [ |

,,,,,,,,,,,, >
+

S T

WD3-004 or
WD3-008

D 904 power
supply unit

D 901 or D 950
power control
card

3-phase
stepping motor
VRDM 39.../311...LW

-1

=

Rotation monitoring
(option)

> Status indicators

Settings:

Phase current
‘ Number of steps
Current reduction

Gate/enable
Micro-step

Fig. 1 Drive system

Functions

Signal inputs and outputs

Status indicators

DIP-switches

The block diagram (fig. 2) shows the principal function blocks of
the power drive.

The input signals (pulse, direction, gate/enable, current control
and micro-step) are opto-isolated between the external controller
and the internal electronic circuits. Readiness of the power drive
is indicated by a relay contact and an LED during normal opera-
tion.

The RM_RESET, RM_FAULT and TEMP_MOT signals are
available if the power drive is provided with an electronic system
for rotation monitoring and the motor with an encoder.

Five status indicators give readiness and malfunction information.

DIP-switches are used for setting the number of steps, current
reduction and gate/enable.

Micro-step ~ The micro-step function can be activated via the micro-step switch
or via the micro-step signal input. The micro-step function can be
used for achieving a 10 times higher number of steps (10 x 200,
10 x 400, 10 x 500 or 10 x 1000).
Selector switch  The selector switch is used for setting the motor phase current.

D 901, WD3-004 — D 950, WD3-008
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General description

Power supply unit

Bleed resistor

Rotation monitoring

The D 901 and D 950 cards must be supplied with 325 VDC
power from an external power supply unit. The D 904 power
supply unit is installed in the WD3-004 and WD3-008 units.
The chopper-type power supply generates several internal
electronic operating voltages (+5 V, +15 V and -15 V) from the
325 VDC input power. Additionally, the 325 VDC power is required
for supplying the power ampilifiers.

A bleed resistor is fitted in order to dissipate large braking
energies. The dissipating capacity can be increased by means
of one or more external bleed resistors connected in parallel
(only at units < RS40).

The rotation monitoring feature compares the set and actual
positions of the motor and reports a rotation monitoring error if
the difference between set and actual position exceeds the limit
value.

Ready

Pulse

Direction
Gate/enable
Micro-step
Current control

Readiness
Short-circuit
Overtemperature
Overvoltage
Undervoltage

Micro-step function
Number of steps

Current reduction
Gate/enable

Motor phase current

115 VAC
or
230 VAC

External
bleed resistor

D 904 power|

supply unit | or WD3-00X

TEMP_MOT

RM_FAULT
RM_RESET

24