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WARNING! 
THE ELECTRIC APPARATUS CAN CREATE DANGEROUS SITUATIONS FOR 

PEOPLE AND THINGS. 
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Safety regulations 

1. SAFETY REGULATIONS 
1.1. Prescriptions 
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Voltage presence warning 
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1.2. General safety regulations 

Above and beyond what is given in the manual, carefully observe 
current safety and accident prevention laws in order to prevent ac-
cidents and residue risks! 
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All the prescriptions given in this manual should be read before a s-
sembling and starting the drive!  
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MENU: 
A0:  Id, KP_Id current ring proportional constant  
A1:  Id, KI_Id current ring integral constant  
A2:  Iq, KP_Iq current r ing proportional constant  
A3:  Iq, KP_Iq current ring integral constant  
A4:  WARNING:  Do not modify this parameter  
A5:  WARNING:  Do not modify this parameter  
A6:  KP_Id multiplier:   
       ���������� �
� ��
�� ����� �� � � ���
A7:  KI_Id multiplier:  

���������� �
� ��
�� ����� �� � � ���
A8:  KP_Iq multiplier:  

���������� �
� ��
�� ����� �� � � ���
A9:  KI_Iq multiplier:  

���������� �
� ��
�� ����� �� � � ���
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&�� ���� �������� ���'� ����"�$������ ���� �� �
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� $��� �� �� � )��� �� ��)� ��%

���$
��� �
��� �������� $�� ������� ��� ��"�*

�������� �
� � ��� " �� �
� ����� ��"� �  ������� �� +��  ������� �
� "����
� ���$�������� �
� ���� �)��$
,%

&"�� 
����� $�� �"" �
� �������! )��� �� ����� - ������� ��"� � ��� �$���� �
�
���� ��� � ���% .������� �" �� �� /��.�$ ��� �����  ����� ������ �
� $��#
����� �! �� �
�� ���� �� ��"� �� ���$
� �� �
 ���
 �
�  �������  ������ �%

�
� � ��� �� �������� )��
 ���$� ���$ � ���$���� ����$�� �
�� ���$������ ��
)
�� �  ����� ����� � ��� ��� �� �  ����� �
� ���� �� ��� $��� �����% �
��
��������� $�� ���� �
� � ��� � ��� �
� ���� ���� ���� �� +"� � ���� ��� �$#
$� ���� �� �
� ���� �" ������,%

0��� ���� $� $������$�� �
� � ��� $�� ��� � ����� ��������$���� )
�� �
�
$���� �" �
� ���$1 
�� ���� $�  �$���%
&� �  �����! ���� ������� $���� �� ������� � ���� ����! )
�$
 )����
� �2���$� �� ������ ��"���%

�� �
��� $����! �
� ��� ���� ���
� ���$����$� ������ " �� �
� � ��� ���
�
� ������ �� �
�� �
� ���� $����� ��� � �� �����"! � ���� "� �
�� ���������
)
�� � �� ������ �
� $��� ��%

�
�  ������� �� ������ �" �
� ��� ��� ������� ���� ��)��� �� $����$��� ��
�� �
 "����)��� �
� ���� �$����� ����� �� �
�� ������%

�
�� ���� �$���� ������ ���� ��  ���! ���� ����� ��� "����)�� �� �
� ���#
��� )
� � � �� $
� �� �" ����� �
� � ����% �" �
� � � � ��� ������! ������
$����$� �
� ����"�$�� � %



High Performance Servo Drive 

�

��������

Safety regulations 

 
 

�
� $������ ��  ������� �" ���  ������������� �" ���"��$����� � ������ �"
��� ���� � � � $����� ��$���� �
� ���� �$����� ����� �� �
�� ������ � � ���
���$���� $�  �$���%

�� � �� �� "����) � $��������� ��� ������� ����$�! �
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L1: analogue or digital reference  
�3 ��������  �"� ��$�
�3 �������  �"� ��$�

      �" 4� 5 �! �
� �������� ����� � �� ���  �"� ��$�� � � �����! ��
� )���
�
� ������� ���� �
�� $�� �� ��� )��
 �
� 46 ��� 4/ �� ����� � � � �����

L2: speed reference value  
      �3 ������� �������� �����  �"� ��$�

-�3 7� � �����  �"� ��$�
883 ������� �������� �����  �"� ��$�

L3: current reference valu e 
      �3 ������� �������� $�  ���  �"� ��$�

-�3 7� � $�  ���  �"� ��$�
883 ������� �������� $�  ���  �"� ��$�

L4: speed or curr ent reference inversion  
      �3 �� �$� $�  ��� � �����  �"� ��$��

�3 �������� $�  ��� � �����  �"� ��$��
L5: internal or externa l current limits  

�3 ���� ��� $�  ��� �����
�3 ���� ��� $�  ��� �����

L6: common or differential current reference  
�3 $����� ����  �"� ��$�
�3 ��""� ������ ����  �"� ��$�

L7: clockwise speed limitation in current control; ��1�� �� �������� ��
����� �
� ����� ��  ��� �� �� ����� � 
- ��� 
9 �" �
� :;- <=>0: 

      �3 �? �� ����� ����������
-�3 -�? �" �
� ������ �$��� ��� �� �� ����� � 
-'
9
@�3 @�? �" �
� ������ �$��� ��� �� �� ����� � 
-'
9
883 ���? �" �
� ������ �$��� ��� �� �� ����� � 
-'
9

L8: counterclockwise speed limitation in current control; ��1�� ��
�������� �� ����� �
� ����� ��  ��� �� �� ����� � 
- ��� 
9 �" �
� :;-
<=>0:
�3 �? �� ����� ����������
-�3 -�? �" �
� ������ �$��� ��� �� �� ����� � 
-'
9
@�3 @�? �" �
� ������ �$��� ��� �� �� ����� � 
-'
9
883 ���? �" �
� ������ �$��� ��� �� �� ����� � 
-'
9
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 ����

MENU: 
P0:   Iu current transducer offset  

�3 �������� ������� �""���
-�3 ���� �""���
883 �������� ������� �""���

 
P1:  Iv current transducer offset  

�3 �������� ������� �""���
-�3 ���� �""���
883 �������� ������� �""���

P2:  speed reference offset  
�3 �%9? �""��� �� � $��$1)��� �� �$����
-�3 ���� �""���
883 �%9? �""��� �� � $����� $��$1)��� �� �$����

P3:  current reference of fset 
�3 �������� ������� �""���
-�3 ���� �""���
883 �������� ������� �""���

P4:  Phase angle visualisation  
P5:  WARNING:  Do not  modify this parameter  
P6:  indicates the current software version  
P7:  nominal speed limitation as a percentage of the h5/h6 "F5 
       MENU" parameter in clockwise direction with current control 
       (see example on page 44)  
           �3 �? �" �
� ����� ����������

883 ���? �" �
� ����� ����������  
P8:  nominal speed limitation as a percentage of the h5/h6 "F5 
       MENU" parameter in a coun terclockwise direction with current 
       control (see example 2 on page 44)  
           �3 �? �" ���������� �����

883 ���? �" ���������� �����
P9:  WARNING:   Do not modify the parameter  
 ����

MENU: 
L0:  speed or current control  
       �3 ����� $��� ��

�3 $�  ��� $��� ��
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General description  

2. General description 
2.1.  Product description: B17 box Digital 

�
� ��� ��� ������� �� ��� $���� �� �� � �)�#)�� ���������� � ��� )��
 "�� 
���� ���� "� &A � ��
���� ���� � )��
 "�����$1 " �� ��$��� %
�
� ��)� <��"�� � �B�� ��)� ����� �� � ���� �� �(< �� 6� �CD �"
����������% �
�� ��1�� �� �� � �������� "� �������� ����� ��� ������#
��7�� � ��
���� �� ������ � " �� �%� �� 6�>�! )
� � ������$ �� "� �#
��$� ��� ������� ��� �������  ����� ��� � � ��$���� �%
�
� � �1��� ��)� �" ��$
 ��� ��� ������� �� ����������� �$$� ���� �� �
�
� ��� ��7� ��� �����% �
� � �� ���� �
� ����������� �" ��$ ������ �
� � �1���
��)� ! ��1��� �� �� E�� � @��( �������% �
� ������ ��� ������� � � �
�)�
�� �
� �
��� ����)3

8 -p ole  te rm in al b oa rd

M o t o r e a rth
a n d  m a s s  w ir e  

1 2 -po le  t e rm ina l
b o ard

1 0 -po le  t e rm ina l
b o ard

2 5 -po le  m ale  s n a p -o n
c o n n e c to r

3 -p ole  op t io n a l
te rm in a l b o a rd

P O W E R  S I D E

P ro g ra m m a b le  in p u t
R S  2 3 2  - R S  4 8 5

S IG N A L  S ID E
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• 6 ��� �$����� �6 ��� �� �� ����� ��� �� "� �
� ��� � ��� ���� �" �������
$����� " �� �
� A%>%A% � �
� ���� $� �%

• F���#�� $����$�� ! 6- �����! ����! "� $����$���� �
� ���� ������ ���#
����%

• @#���� ��� �$����� �� ����� ��� � "� $����$���� �
� ���� �
���� ��� �
�
���� ���� �
 ��#�
��� � ������ �
��� ������ 4�#46#4/%

• ;���� /#���� �� ����� ��� � "� ��� ���� ��� � �1���  �������$�� )��
 �
��)� �" E��( � @��( ��������%

• GF6/6 ��� E@- ��� � ���$
���� "� � �� ������ �
� ��� ��� �������%

If external braking is to be used, please contact the manufacturer 
for further information. 
 

�
� ������ ����) ���� �
� ������ ��� ��7�� �" �
� ��������� ��� ��� ��������3

Model Supply (Vac) / 50-60 Hz 

B17 box Digital C - 200  145  

B17 box Digital D - 300  220 

Size Nominal current 
Arms      

  Peak current 
Arms 

Peak time 
I²t in s 

2 / 4  2 4 2 

4 / 8  4 8 2 

8 / 16  8 16 2 

10 / 20  10 20 2 

14 / 28  14 28 2 

20 / 40  20 40 1 
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����

MENU: 
h0: "Automatic phasing and initialisation"  

�3 ���� ��� ������ ��������������
�3 ������� ��������������

h1: "Automatic phasing and initialisation"  
�3 ���� ��� ������ ��������$ �
�����
�3 ������� ��������$ �
����� ���� �" 
�5�

h2: REF ON inp ut function  
�3 ������ � �������� ��� �����
�3  �"� ��$� �������� "��$���� �� �������� �� �� ����� �/56 �"

�
� :;9 <=>0:
h3: deceleration ramp when the "AL07" and "AL03" alarms inter
      vene 
      �3 $�  ��� ��� � ��$��� �����  ��� )��
 � ���� �
�� $�� �� � �

� ����� " �� �#E ��$% )��
 �� ����� 6 �" �
� :;/ <=>0:% &"
�� �
�  ���! �
� ���� ��� H� $����$� �����%

�3 �
� ���� ��� H� $����$� ����� ��� $�  ��� ��� � ��$��� �����
 ��� �� � ���� �
�� $�� �� � �� ����� " �� �#E ��$% ����� ��
 ����� 6 �" �
� :;/ <=>0:

 
h4: parameter block  
      �3 )
�� 
�588! �
� ����������� �" ����"���� ��� �
� �� ����� ��

�������
�3 )
�� 
�588! �
� ����������� �" ����"���� ���� �
� �� ����� �

 ������� �� �
� $�  ���  ��� +;@ <=>0, �� ��
������
�3 �
� ����������� �" ����"���� ��� �
� �� ����� � �� ��
������

h5: setting of the nominal speed in thousands and hundreds  
h6: setting of the nominal speed in tens and units  
      =������3 �� ��� /��� ��


- 5 /�

9 5 ��

h7: parameter block (see parameter h4)  
h8: motor power phase i nversion:  �� ��� �� � �
� $�$��$ �� �$���� �" �
�

���� ��)� �
��� )��
��� ���� ���� �
� )� ��
�3 ������ � &�� 
�3 ���� ����

h9: WARNING:  Do not modify this parameter  
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 ����

MENU

��

E1:  peak current; ��"���� �
� $�  �$� �������� ��7� �������� �� �
� � ��� 
�� � �� $������% 
�3 �? �" �
� ��7�
883 ���? �" �
� ��7�

E3:  Ixt intervention time setting; �������� �
� ���1 $�  ��� "� � ���� �$
$� ���� �� �
� ���$� �$ " �����$� �� �
� ���� +����� "��$���� ���)���
� ��� �9C7,

E4:  I≤t constant; �������� �
� ���1 $�  ��� ��� �� �� ����� � =� �� �
�
���� "� � ������� ���� �$$� ���� �� �
� ���� �" ���� 

E5:  nominal current ; ��"���� �
� ������� $�  ��� ��  ��� �� �
� ���1 ���
��� ��� �� �� ����� � =� �� � ?I
�3 �? ���� ������� $�  ���
883 ���? ������� $�  ��� ����� �� �
� ���1 $�  ���

 
E6:  limitation of the peak current with TPRC input = -10V (see 
       "speed control with differential analogue reference or common 
       mode and limita tion of the current that can be commuted be
       tween two values" on page 33).  

�3 �? �" �
� ���1 $�  ���
883 ���? �" �
� ���1 $�   ��� 

 
 
 
 
 
E7:  stop time

�3 � ��$����
883 E ��$����  

E8:  variation of the nominal turns; ��1�� �� �������� �� �� � �
� �������
�� �� ��  ��� �� �
��� ����$��� �� �
� ��� ���� ����
�3 ����� �� � � ���� �
�� #��? �" �
� ������� �� ��
-�3 ������� �� ��
883 ����� �� � � ���� �
�� J��? �" �
� ������� �� ��

E9:  analogue reference excursion:  ��1�� �� �������� ��  ��$
 �������
�� �� )��
 �� �������� ����� �" ���� � ����� �� ��.%
@�3 @.5����� ������ �$���
883 ��.5 ����� ������ �$���

 I peak 

 100 
x limitation value between 0 and 100  
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Main characteristics: 
• (� 1��� ��� ��� ��� 
������� " �� ��? �� 8-? )��
��� $�����������%
• (� 1��� ����� ��� �3 �'E�KA # ��� ��� ����� ��� �3 #��'��KA%
• &<694F// ��$��� ���� "�$� ���
� ��""� ������ � $����� �� -. � 

�=��6�/ �� �6. �"  ��������%
• F����  ��$���� " �� ��$��� �� �� 6���C7%
• =�$��� ��������� )��
 ��������� " �� �#�6@%
• D� � ���$
 �$$� ���� �� �
� ����� �" ���� �����3 6 ����� 5 � ���$
L E

����� 5 6 ���$
��L 9 ����� 5 / ���$
��,%
• A�  ���  ��� ������� ���� 6%-1C7%
• <�$ �$��� ���� ! /6��� G�FA%
• B������$ ���������� +���� ��������� "� �
� �/�� �� ����,%
• � �� ������� GF6/6 ��� GFE@- ���� "�$�%
• H�#��� � ����������� ������%
• �)� � �� ������� ������� ������ �� �� ���� ������ �� �
� 4����� F)��$
%
• ��""� ������  �"� ��$� ����� J'#��.%
• &������� ����� "� �������� )��
 $�  ��� J'#�� .%
• �
� ��� �
���! ��""� ������  �"� ��$� $� $��� J'# �%@�.'KA%
• <��� $�  ��� ������ ��� J'#��. 5 � ���1
• <��� ����� ������ ��� J'#��.

• &������ � ������� J'#��. ��� 6 �&%
• &������ � ������� "� ��$��� J�6. ��� 6���&%
• &������ � ������� "� ��$��� J-. ��� /-��&%
• ���������$ ������� "� ����� ������� ��� ��� ��%
• <��� �
� � $� $��� � ���$����%
• �6� ���� � ���$����
• F����� �" �
� �6� � ��� ���� �������
• <��� ��� 
������ � ���$����
• F����� ��� '���� ������� � ���$����
• � ��� ��� 
������ � ���$����
• ���� �� ���� ��� � ���$����
• >� �����  ��$���� � ���$����
• >� C��� � ��� � ���$����
• >� J&� ������� � ���$����
• ==�GH< ) ����� �  � � ���$����

Read voltage x 600000  

Nr. of encoder imp./t  
Motor speed =  
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2.2.    B17 box Digital plate description
 

�
� � � � / � ���$� ������ �� ��$
 ��� ��� ������� $���� �� 3 ��� �� �
� ���!
��� �� �
� ���� �" �
� ��� ��� ��� ������! �� �
� 6E#)�� ��> $����$�� %

����� ���	
����
���������������

���� ����� �����

����� �������� ���� ���� ���

���������	
�������
�����������������������������������

C ON VE RTER  TYP E:   C200; D300

SIZE : 2 /4 ; 4 /8 ; 8 /16 ; 10 /20 ;
14 /28 ; 20 /40

B OO STER : 0 =  

FE ED B AC K: 0RR = 

M O DE L : D  = 

SP ECIAL VE RSIO N:  

F or A xo r in te rna l use

R eso lve r

D ig ita l

F o r A xo r In te rna l 
use

����

ADJ �� ��� ����	 ��
��� ���	�
�	� ��� 
	��� ��� ���� ���� �
 ��� �	�
��� �� ����
����
 �� ��� ����
�	
 ��	����� ��� �����	� ��� ���������� �	� ��� � �� ���

��! ��" ���� ������	 #�$� %������& ��  �	'%�� ��� �"����� ���� �� �
 �� �"�	

����	�

MO TOR  MO DEL
SERIES
WAVE SHA PE
SIZE
N OM IN A L SPEED (x1000 Rpm )
C ONTROLLIN G VOLTA GE

��������������	
��������	���

ORD �� ��� ����	��� �	
�	 �����	 	������� �� ��� �	�
��� �����(� �� �(� ���

���� �����	  ��� ��'��& 	�)������
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 ����

MENU

��

d0: acceleration ramp ; ��� ���� ���	 �
 ���� ��� �
�

 �

� ��

 �
 �
��

��� ����	

�� �
 
���

��� � ���
�	

��� � ���
�	�

d1:  deceleration ramp:  ��� ���� ���	 �
 ���� ��� �
�

 �

� �
����� �


��

 ����	

�� �
 
���

��� � ���
�	

��� � ���
�	�

d2: deceleration ramp after alarm intervention:  ��� ���� ���	 �
 ����

��� �
�

 �

� �
����� �
 � ����	 ����
 ��� �
�

 

 	
��� �������

�����
���
� ���
�� ���� ����
����	� ��	 ���� 
�� 
� ��� �� !����

"������� ��� ����
����	#

�� �
 
���

��� $ ���
�	�

��� � ���
�	�

d3: +/ - enabling of the functions associated with +/ - Limit Switch in
      puts 
      �� �
 ������
� ���
�����	 ���� ��� �� !���� "����� ������

�� ���%��� !���� "����� 
��
���
�

$� ��

��� �
��

� ���� 	����
������ ����� ���� ��������
� 
� ��� ����

��� ����	 ���� ��� �
����� %������ ��� ������ ��� ���� ��


�����
� !&� !' ��	 (� ('#

d4: External OK relay signal i ntervention when the I≤t alarm inter
      venes. 
      �� ��� )* 
���+ 	
�� �
� 
���

�� ��� )* 
���+ 
����

d5: W ARNING:  Do not modify th e parameter  
d6: W ARNING:  Do not modify the parameter  
d7: enabling of the REF ON, ENABLE, LIM+, LIM - inputs with 
      negative logic  
      �� �
������ �
,�� �

 -./ )0� .012!.� !34� ��	 !34 

�� �
������ �
,�� �

 !34�� !34 ��	 ��,����� �
,�� �

 -./ )0

��	 .012!.#

$� �
������ �
,�� �

 -./ )0 ��	 .012!. ��	 ��,����� �
,�� �



!34� ��	 !34 

5� ��,����� �
,�� �

 -./ )0� .012!.� !34� ��	 !34 

0
��� �
������ �
,��� �� 6 5� 7��

��,����� �
,��� � 6 � 7��
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 ����

MENU

��

c0:  number of encoder turn impulses (thousands, hundreds)  
c1:  number of encoder turn impulses (tens, units)  
c2:  encoder turn impulses  

� 8 ���%�
 
� �
�

 ���
	�
 ��
� �������� 	���	�	 %+ �

� 8 ���%�
 
� �
�

 ���
	�
 ��
� �������� 	���	�	 %+ $

$ 8 ���%�
 
� �
�

 ���
	�
 ��
� �������� 	���	�	 %+ �

5 8 ���%�
 
� �
�

 ���
	�
 ��
� �������� 	���	�	 %+ '

� 8 ���%�
 
� �
�

 ���
	�
 ��
� �������� 	���	�	 %+ �9

� 8 ���%�
 
� �
�

 ���
	�
 ��
� �������� 	���	�	 %+ 5$

9 8 ���%�
 
� �
�

 ���
	�
 ��
� �������� 	���	�	 %+ 9�

& 8 ���%�
 
� �
�

 ���
	�
 ��
� �������� 	���	�	 %+ �$'

c3:  simulated encoder impulse direction        
       �� ����	�
	 ��������	 ������� 	�
����
�

�� ���
	�
 ������� ��,����� 	�
����
�

c4:  number of motor polar couples  
           
           

 
 
 
 
c6:  station address for serial communication  
       �� ����

 	� ��	�
���
 	� �����
�� �

��


�� ����

 	� ��	�
���
 	� �����
�� �


���


c7:  display visualisation  
       �� ����	�
	 	�����+

�� ��
�� ��� 3:� ����
�����
� ����� 
� ��� 	
���

$� ��
�� ��� 3:� ��,��� ����� 	�
��, ������� 
��
���
�

5� ��
�� ��� ����	���� ��

��� ����� ;�� 8 ������� ��

���;

�� ��
�� ��� ���%�
 
� �
�

 
���# ;��
����	� ���	
�	�;

�� ��
�� ��� ���%�
 
� �
�

 
���# ;���� �����;

c8:  WARNING:  Do not modify this parameter  
c9:  programmable analogue output  

�� �
 	�����+

�� �
�

 ��

���

$� �

�

��
��� �
���,� ��,��� �� ��� ��

��� ���� 
��� ��

�,� ���

�
�

 <��7 8 3����
= �7 8 �
�����>

5� 3	 ��

���

�� 3? ��

��� 
���
����

nr. of motor polar couples = Nr. of poles  

 2  
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2.3.  B17 box Digital dimensions

m m
(INCHES)

2 1 9
( 8 .6 2 )9

( 0 .3 5 )

2 3 2
( 9 .1 3 )

2 1 4
( 8 .4 2 )

6 6
( 2 .5 9 )

3 3
( 1 .2 9 )
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3. Installation 
3.1. Assembly 

@�� 2�& %
� A�,���� �� �
���
�	 �

 �
���

��, ����	� �� �����
�� %
�# @��

����
 ���� �����
������ �

 ��� �����, �
��� ��� %� �
��	 �� ������
 $#5

;2�& %
� A�,���� 	������
��;# @�� 2�& ��
��	 %� ����	 ��
������+ �
 ��� %
� 

�
� 
� ��� %
� �� 

	�
 �
 ,��
����� ���� ��� ����
��� �
���
��
 �� 
����%�+

�

��	# @�� 2�& %
� A�,���� ���� %� �
����
��	 ����	� ��� �����
�� %
� ��	

���� ������+ ��� �
��
���, �
�	���
���

• /

 ,

	 �
���
��
 
��
���
�� ��� �����
���
� ����	� ��� �����
�� %
�

���� %� %������ �BC ��	 ���BC� ���� �

� ��D �
 ��D ����	��+ ����
��

�
�	������
�#

• (

���� ��� 2�& %
� A�,���� �

� ��������� ���������� ��%
���
�� �� ���

�����
�� �����

• A
 �
� ��� ��+����, ����� ���� ����	� ��� 2�& %
� A�,���� ����� �� �� %���,

��������	#

• 1���+� ���� � 	������� 
� '� �� �

� ���� �
�
���#

• @�� �����
�� %
� ���� ���� �����%�+ �����
�	 ��
 �������#

• 4������� ��� ������� 	�������� ��	�����	 �� ��� �
��
���, 	��,
���

4 0
( 1 .5 7 )

8 0
( 3 .1 4 )

m m
(INCHES)
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b3: filter constant: low feedback signal passes  
�� ���

�������

b4: filter constant: low derived signal passes  
�� ���

��� ����  
b7: b2 derivative constant multiplier  

���������� ��� ����� 
� %$ %+ ��� ����� ��	�����	� � 6 ��

b8: b0 proportional con stant multiplier  
���������� ��� %� ����� %+ ��� ��	�����	 ������ � 6 ��

b9: b1 integral constant multiplier
���������� ��� %� ����� %+ ��� ��	�����	 ������ � 6 ��

General rules for setting the speed ring 
• 	+����� ������, ��
��	 %� ��

��	 
�� ����, �� 
�����
��
��# (
�� 

��
� ��� �

%� 
� ��� � 
� ��� � ��+ ��������� <����� ��� %� �
��	 
�

��� 	
��� �

��>� ��	 ��� � <�

%� %
��	��,> 
� ��� �������� 
�� 
�

����#

• @
 ���
���� ��� ������, %��	 
� ��� ����	 
��,� ���
���� ���

����

�
� 

������ 	��
���� ���

����

�
������ 

 	������� ���

��

�����
 �
������ 
� ���

����	 ��,���# @��� �

	���� �� ���
���� �� ��� 
���+ ����	#

• @
 	��
���� ���������+� ���
���� ���

����

�
������# @��� ����� ��� �+� 

��� �

� 
�,�	#

Low integral proportional gain Diagrams 

Increase the KP and KI gains until a reply similar to 
the one given on the right is obtained.  

 

To reduce the overshoot, increase KD until a reply 
similar to the one shown on the right is obtained.  

 

Warning:  do not exceed with the gain - doing so can 
cause useless motor heating because of current o s-
cillations. 

 

������� ���	
��


������� ���	
��


������� ���	
��


�������� 
���
�

�������� 
���
�

�������� 
���
�
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4.6. Parameter programming and visualisation 

����� ��	 
��
� 

��
� 
����
 �	�� ��� ��	 �������� �� �� �������	 �� ������

��	 ����	� �����	�	�� ����� ��� ��	 ��	�� ���	� �	�� !

" ��	�� ��	 

��
 �	� ��#	 �� �	�#� ��	 ���� �	�$� ��#�$�	� �	� 		� %"&

%'(

) �� ���	 ���� ��	 �	�$ �� �����	�� ��	�� ��	 
��
 �� 
����
 �	�(

* ��#	 ��	 �� ��	 �	�$� �	� 		� %" ��� %' ���	 �		� #���	�� ��	�� ��	



��
 �	� �� �	�#� � �$�&�	�$ ���� ��#�$�	� $� �� � ��+��$� �� , ��&

���	�	��(

- �� ���	 ���� ��	 �����	�	� �� �����	�� ��	�� ��	 
��
 �� 
����
 �	�(

. ��#	 ��	 �	���	� �����	�	� ��� �		� #���	�� ��	�� 

��
 ���  ��� ��	


��
 ��� 
����
 �	�� ������ ��	 ���$	(

/ �� ���	 ��	 �	 ���$	� 0$�� ��	�� 

��
 �����(

1 ��	 ������� ��� � ��	 ������ �	
	����
 	
	��� �� �� ����
 ���� 	
�

�
����� ��
 	
���� �� �������� ��� �����	� 
���
�� �� ������
 ��� �
���

��	���

� �� �� �������� �� 
���
� �� ��� �
������ �����	�� �� �
�����
 ��� � !� ���

�������� �� ��� �"#$� ����

�� �� �������� �� ������ ��� �
��� �	
	����
� ����� ��� ����
 �� ��
���
�

$��� ������ �	� �� 	����	��� �� ��������
 ��� ����� 
���� �����%

� ��� ��� �& �	
	����
 �� ��� '� ���� 	� � 	�� �
��� �"#$��

( ������ ��� �
���
 ��� 	�� �� 	
	���

& 	���
 ������)��� ������ ��� ����
�� �	
	����
��

* �	�� �	
	����
 �& �
�� ���� '� �� + 	�� �
��� �"#$��

Modifying the values of the following parameters only takes ef-
fect after having removed and returned the "L1-L2-L3" power 
supply and the "V EXT" auxiliary one: 
c0, c1, c2, c3, d3, d7, E7, h2, h3, h8. 
 

����

MENU: 
b0:  KP speed ring proportional constant  

+% ����

,,% �	-�
b1:  KI speed ring integral constant  

+% ����

,,% �	-�
b2:  Kd speed ring derived constant  

+% ����

,,% �	-�  
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3.2.  Ventilation 

$�� �����
	��
� ��	� ��

����� ��� .�/ ��- 0�
��	� ������ �� ������� 1+2

3 	�� 1*+23� �� 	 �	� �� ������	
� ���	��� �� ����� �
 ��

��� ��4�� �� ��

	���� ��
��
 �
��������� $�� ��������
 ����� ��4�� 	
� ������	���%

Model 2/4 4/8 8/16 10/20 14/28 20/40 

200 - - - V V V 

300 - - - V V V 

5���% 67'�
��� ������	����

 
If the B17 box Digital is installed in places where a temperature of 
between +0°C and +40°C cannot be guaranteed, please inform the 
manufacturer, who will take the necessary action. 
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3.3. General connections 

S im u la te d
e n c o d e r
in p u t

1 3+ L I M  S W .

/ C H Z
C H Z

C H B
/ C H B

C H A
/ C H A

2 1Z
Z 2 2

-L I M  S W .
+ V  E X T .

A
A

B
B

G N D
1 7

1 9
2 0

1 8

1 5
1 6

1 4

5+ 1 0 V
R E F  O N

E N A B L E

O K
T P R C
I  M O T

O K

9

11
1 2

1 0

7
8

6

+ R E F

-1 0 V

-R E F
G N D1 0 K

1

3
4

2

+ R E F

-R E F

R E F  O N

E N A B L E

S e e  c h a p te r  o n
ì C o n tr o l t e rm in a l bo a r d î

C N C  C O N T R O L L E R

S e e  c h a p te r  o n
ì N e t tr a n sf o r m er
c o n n c t io n s î

S e e  c h a p te r  o n
ì B r e a k in g  m o d u le î

U V W L 1 L 2 L 3-A T + A T

2
3

111 7 8 9 1
0

2 3 4 5 6

1
3

1
5

1
4

1
6

1
7

1
8

1
9

2
0

2
1

2
2

1
2

2
4

S im u la te d
e n c o d e r
o u tp u t
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• "����	��� ������
 
��� �������� 8#5 '( �(

• �����	��� ��� ��

��� ��
���� �� ��� �����	
� 8#5 '9 !9

• "�	���� 	��
��� ��
 ��
�	� ��������	���� 8#5 '( �9

• 8���
 ����
 ��	�� ����
���� 8#5 '� ��

• "���� �
 ��

��� 
���
���� ����
���� 8#5 '/ :*

• !�	� ��

��� �����	���� ���� ������ $!;3 7 )�+6 8#5 '* #9

• 3�����
��������� ����� �����	���� ���� ��

��� ����
�� 8#5 '/ :�

• 3�������� ����� �����	���� ���� ��

��� ����
�� 8#5 '/ :/

• 3�����
��������� ����� �����	���� ���� ��

��� ����
�� 8#5 '/ :/

• 3�������� ����� �����	���� ���� ��

��� ����
�� 8#5 '/ :�

• 5����	� ����� �����	���� 8#5 '9 !/

• 5����	� ����� �����	���� 8#5 '9 !�

• ����
�	� �
 �-��
�	� ��

��� ����� 8#5 '/ :�

• �( ��
��	���� �����	�� ���������
 8#5 '� �/

• �+ �
���
����	� �����	�� ���������
 8#5 '� ��

• �� ����

	� �����	�� ���������
 8#5 '� �,

• <�=�� ���������
 8#5 '� >/

• <�=�? ���������
 8#5 '� >,

• <!=�� ���������
 8#5 '� >9

• <!=�? ���������
 8#5 '� >�

• 5����
 �� ����
 ���	
 
��	����� 8#5 '( �*

• 5����
 �� ������
 ��
� �������� @����� �����A 8#5 '( ��

• 5����
 �� ������
 ��
� �������� @�����	���� ����
���A 8#5 '( �+
• 3�

��� 
���
���� ������ 8#5 '9 !&

• "���� 
���
���� ������ 8#5 '9 !(

• �� ��

��� �
	������
 ������ 8#5 '9 !+

• �� ��

��� �
	������
 ������ 8#5 '9 !�

• >�����
	���� 
	�� 8#5 '& �+

• 0�����
	���� 
	�� 8#5 '� �&

• 0����� 
	�� ���� �>:+/� 	�� �>:+&� 	�	
�� ����
���� 8#5 '� �&

• 0�����
	���� 
	�� 	���
 	�	
� ����
������� 8#5 '& �(

• >�	��
�� �
 ��
��	� 
���
���� 8#5 '/ :�

• 3�

��� 
���
���� �� ������ �
 �����
����	� ���� 8#5 '/ :9

• B< 
��	� ����
�� �� ��� �-�� ��
�	� ���� ��� �C� 	�	
� ����
� 8#5 '& �*

• #-� ����
������� ���� ������
 8#5 '* #&

• "��� ���� 8#5 '* #/

• !
�

	��	��� 	�	��
�� ������ 8#5 '( �,

• 3�

��� 
���
���� �	��� 8#5 '/ :&

• "���� 
���
���� �	��� 8#5 '/ :(

• 5����	� 
��� �	
�	����� 8#5 '* #�

• !�	�� 	�
�� ����	���	���� 8#5 '9 !*

• 0����	� ����	���	���� 8#5 '( �/
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SYMBOL DESCRIPTION SOLUTION 

 Signals contemporane-
ous opening of the 
"Limit-Switch" con-
tacts. 

• Check the limit switch contacts.  

4.5. Programming index 
• #�	����
 �� ��� ��������� 	�����	��� ���� ��� ������ 8#5 '& �/

• #�	����
 �� ��� :���� "����� 1D) ������ 8#5 '& �&

• E>;5�5F% 0� ��� ������ ��� �	
	����
 8#5 '� >*

• E>;5�5F% 0� ��� ������ ��� �	
	����
 8#5 '� >�

• E>;5�5F% 0� ��� ������ ��� �	
	����
 8#5 '( ��

• E>;5�5F% 0� ��� ������ ��� �	
	����
 8#5 '9 !�

• E>;5�5F% 0� ��� ������ ��� �	
	����
 8#5 '& ��

• E>;5�5F% 0� ��� ������ ��� �	
	����
 8#5 '& �9

• E>;5�5F% 0� ��� ������ ��� ��� �	
	����
 8#5 '� �,

• E>;5�5F% 0� ��� ������ ��� ��� �	
	����
 8#5 '9 !,

• !	
	����
 �����	
� 8#5 '� �*

• !	
	����
 �����	
� 8#5 '� �/

• '������� �����)��
�	
�� �������	���� 8#5 '� >�

• "���� �
 ��

��� ����
�� 8#5 '/ :+

• 5����	� ��

��� 8#5 '* #�

• !�	� ��

��� 8#5 '* #�

• 3����	�� ��
���� �
�� ��� <� ����� 
��
 8#5 '� �(

• '����	�� ��
�	� ��� �	�� �����
 �����	�� 8#5 '� �&

• 0�
���� ��
�	� ��� �	�� �����
 �����	�� 8#5 '� �*

• �C� �����	�� 8#5 '* #*

• ����

	� �����	�� �� ��� <� ����� 
��
 8#5 '� ��

• ����

	� �����	�� �� ��� ��� <�=�� ��

��� 
��
 8#5 '� >�

• ����

	� �����	�� �� ��� �?� <�=�? ��

��� 
��
 8#5 '� >&

• !
���
����	� �����	�� �� ��� <! ����� 
��
 8#5 '� �+

• !
���
����	� �����	�� �� ��� ��� <!� �� ��

��� 
��
 8#5 '� >+

• !
���
����	� �����	�� �� ��� �?� <�=�? ��

��� 
��
 8#5 '� >(

• 0�
������ �� ��� �����	��� ������
 �����	��� �������� 8#5 '( �&

• >�	��
�� 
���
���� 	�������� 8#5 '* #,

• >����	��� ��	���
 	�� �����	���	���� 8#5 '� �+

• >����	��� ��	���
 	�� �����	���	���� 8#5 '� ��

• ;#' B5 ����� �������� 8#5 '� �(

• 5��� ����� ������
 @���� 	�� �����A 8#5 '� �9

• 5��� ����� ������
 @�����	��� 	�� ����
���A 8#5 '� ��
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B ru s h le s s  M o to r

E n c o d e r

F 1

F 1

F 1

F 2

F 2

F 2

S e e  c h a p te r  o n
ì T r a n s f o r m e r  po w e r  s u p p ly
s iz in g î

14

15

16

17
18

19

20

21

22

23
24

2513

11

12

10

9

5

6

8

7

3

4

2

1

S e e  c h a p te r  o n
ì A n ti- d is tu r b a n c e  /  E M C
E le ttr o m a g n e tic c o m p a tib ilit y î

S e e  c h a p te r  o n
ì M o to r  c o n ne c tio n s î

S e e  c h a p te r  o n
ì 2 5  p in  c o n n e c to r  a n d
m ilita r y c o n n e c to r î

Connect the earth wire 
and the motor wire 
screening to the motor 
body.  
 

U V W
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Please consult the manufacturer before installing transformers 
with characteristics that are different from those requested. 

 
 
3.4. Supply transformer dimensioning 
 

$�� .�/ ��- 0�
��	� �����
��
� �	� �� ������� ���� ��� ��
�����%
 
• The C200 series only u ses single phase or three -phase transformers 

with triangle output.  

Only use single phase supply when strictly necessary.  We recom-
mend three-phase configuration. 

Single-phase system 

F2

F2

F2

F1

F1

F1
AC N ET

A C NE T

F1 F2

$�
��)��	�� �
	����
��


���� �
�	�
�� ������

Three-phase system 

"��
��)��	�� �
	����
��
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SYMBOL DESCRIPTION SOLUTION 

 Signals motor thermal 
probe intervention. 
This intervention opens 
the external OK con-
tact. 

• Lower the dynamic constants if the motor v i-
brates in still torque or when moving.  This co n-
dition provokes oscillation of the current that 
runs through the motor and its heating.  

• Probable thermal probe breakage.  
Reset b y removing supply and resetting after the 
motor has cooled.  

 Signals maximum en-
ergy recovery has been 
reached during the 
braking phases. This 
intervention opens the 
external OK contact. 

• In case of external resistances, make sure that 
they are using the correct ohm value and that 
they are connected as shown in the manual.  

• Check the entering alternate supply vo ltage of 
the B17 box Digital.  

 Signals minimum or 
maximum continuous 
voltage intervention. 

• In case of external resistances, make sure that 
they are using the correct ohm value and that 
they are connected as shown in the manual.  

• Check the entering supply voltage of the B17 
box Digital.  

 Signals maximum re-
covery pre-alarm inter-
vention.  This alarm is 
visual, and indicates a 
subsequent interven-
tion of alarm 8. 

• In case of external resistances, make sure that 
they are using the correct ohm value and that 
they are connected as shown in the manual.  

• Check the entering supply voltage of the B17 
box Digital.  

 Signals motor power or 
encoder channel phase 
inversion.  Only active 
during automatic phas-
ing or initialisation. 

• Check motor wire and encoder wire connection.  

 Signals the incorrect 
setting of the number 
of motor poles or en-
coder channels (only 
active during automatic 
phasing and initialisa-
tion). 

• Check the setting of the number of motor or 
encoder poles.  
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4.4. Alarms 

�� 	� 	�	
� �� 	����	���� ��� �����
� �>:� 	�� ��� 	�	
� �����
 	���	
 	���
)

�	�����

SYMBOL  DESCRIPTION SOLUTION 
 
 
 

Parameter saving error 
on EEPROM.  This in-
tervention opens the 
external OK contact. 

• This indication appears if the parameter saving 
process fails.  Disconnect the current, then r e-
set ad save the parameter again.  If the alarm 
persists, contact the manufacturer. 

 Signals a short circuit 
intervention. This inter-
vention opens the ex-
ternal OK contact. 

• Check the short circuit between motor terminals 
or towards earth.  

Reset by removing supply and resetting.  

 Signals that the con-
verter thermal probe 
has intervened.  This 
intervention opens the 
external OK contact. 

• Check that the forced ventilation is working.  
• Check the environmental temperature.  
Reset by removing supply and resetting after the 
dissipater has cooled.  

 Signals a Hall sensor 
alarm.  This interven-
tion opens the external 
OK contact. 

• Check the Hall probe connections.  
• Probable Hall probe breakage.  
Reset by removing current and resetting it.  

 Signals an encoder 
alarm. This intervention 
opens the external OK 
contact. 

• Check encoder connections.  
• Probable encoder breakage.  
Reset by removing current and resetting.  

 Signals that nominal 
current is running 
through the motor.  If 
parameter d4 of the "F3 
MENU" is set at 1 the 
external OK contact 
opens. 

• Check the work cycle, which could be too 
heavy. 

• Probable mechanical block.  
• Motor phase inversion.  
• Motor phase inversion.  

 Saving of the nominal 
current intervention 
(I²t). 

If the oL (overload) symbol flashes, this shows 
that alarm 6 was activated during the work cycle.  
This display does not cause c onverter blockage.  
Reset by removing current and resetting.  

�	
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• The Optoinsulated D300 series uses: : 

- single phase or three -phase transformers with star or triangle output.   
   - single ph ase or three -phase auto -transformers. 
The manufacturer recommends using transformers or auto-
transformers in order to supply the B17 box Digitals directly from 
a "220 Vac" power grid.  Direct supply with this power grid is not 
possible. 

Only use single phase supply if strictly necessary.  We recom-
mend the three-phase configuration. 

A C NE T

F 1

F 2

Single-phase system 

>���)�
	����
��


F 2

F 2

F 2

F 1

F 1

F 1

 A C N E T

Three-phase system 

$�
��)��	�� �
	����
)

��
 ���� ��	
 ������

F2

F2

F2

F1

F1

F1

 A C N E T

>���)�
	����
��
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VOLTAGE: ��� �
��	
� ����	
� �� ���� �� ��� ����	
� 	�	��	��� �
�� ��� �����

$�� ������	
� ����	
� �� �	����	��� 	���
���
 �� ��� �	
	����
� �� ��� ��)

��
 �� �� �
���� ����� 
��	����
 ������ ��� ����	
� �	����� $��� �	��� ��%

V(motor)    � ������� 	�
�����
 ��� ��� ����� �	 ����� �� �����	 �������

����� �� 	���	�� ������ �������

Emax          � ���
� ����	�� ���
���
 ����� �� 	���	�� ����� �������

Rw             � ����� ��	� �������	
� ����

In               � 	���	�� 
����	� �� ����� �������

��� �����	
 ��
�	
� 
�	� �	
��� ������
 ���� ��� ��	�������� �� 	����

��	�������� ��	� 	�� 	������� �� ��� ��� ��� ��
��	
� 	�� ����������
��

52-145 Vac per il  B17 box  200 

100-240 Vac per il  B17 box  300 
V(secondary)  

V(motor)  

0,9 x 1,36  
V(secondary)  =  

��� ���
	��� ������� 	�� �	����� ����
� �	
��� ����� �� ��� ��	���

������ �� 	������	�������� 
�	� ��
�	
� ���� 	������� 
�	��
��� �	�����

����	���� � ! 	�� 	 ������" ��
�	
� ����	���� �� �#��$!%

V(motor) = Emax + (Ri x In)  

V(secondary)    � ��
�	���
 ������� ���
��

V(motor)           � ������� 	�
�����
 ��� ��� ����� �� ���
� ������� ����� ��

	���	�� ������ �������
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SYMBOL  DESCRIPTION SOLUTION

 No REF ON enabling 
input.  The motor shaft 
results as being in still 
torque. 

• REF ON enabling with positive logic:  make sure 
that the enabling voltage is between +10/30Vdc, 
that the drive has been set to accept positive 
logic. 

• REF ON enabling with nega tive logic:  make sure 
that the enabling voltage is between +10/30Vdc, 
that the drive has been set to accept negative 
logic. 

• If the REF ON enabling comes from an external 
voltage, make sure that its GND is connected to 
pin 3 of the "control terminal board" . 

 Th e  d r i v e  w i t h 
"ENABLE" and "REF 
ON" present maintains 
its motor in still torque 
if there is no reference 
voltage at the "+/-REF" 
inputs. 

• If the motor does not rotate, check if there is a 
reference voltage at terminals 12 and 2 of the 
"control terminal board".  

• If th e motor does not remain in still torque, check 
if there is a reference voltage at terminals 12 and 
2 of the "control terminal bo ard". 

 Motor rotation in a 
clockwise direction 

• If the motor does not rotate, check if there is a 
reference voltage at terminals 1 and 2 of the 
"control terminal board".  

 Motor rotation in a 
counterclockwise di-
rection 

• If the motor does not rotate, check if there is a 
reference voltage at terminals 1 and 2 of the 
"control terminal board".  

 Signal showing that 
there is no continuous 
+/-AT supply or L1-L2-
L3 power phases  

• This symbol appears when the external 24Vdc 
auxiliary voltage for the resolver is present and 
when there is no continuous +AT supply voltage.  

 "-LIM SW" intervention • Check the limit switch contacts.  

 "+LIM SW" intervention • Check the limit switch contacts.  
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 The converter is being 
supplied correctly, 
without REF ON and 
ENABLE and there are 
no alarms present 

 

 There is no ENABLE 
enabling input.  The 
motor shaft results as 
being free. 

• Enabling with positive logic:  make sure that the 
enabling voltage is between +10/30Vdc, that the 
drive has been set to accept positive logic.  

• Enabling with negative logic: make  sure that the 
enabling voltage is between +10/30Vdc, that the 
drive has been set to accept negative logic.  

• If enabling comes fr om an external voltage, 
make sure that its GND is connected to pin 3 of 
the "control terminal board"

 
 
4.3. State signals 

��� ����� ����
	� ����� ��� ������ ��	�� ����
 ��� ��

����
 �����
��
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Pt      � ���	������� ����� �����

Pn     � 	���	�� ����� �� ��
� ����� �����

��� �����	
 ����� �� �	�� ����� �� �	
��
	��� 	� ��

����

n x Cn  

9,55  
Pn =  

Pn     �� 	���	�� ����� �� �	� ����� �����

n       �� ������������ ����� ������

Cn � 	���	�� ����� ������ � ���

&��� ��
���	��� 	��
��	�����' ��� ��	�������� �� 	������	�������� �����

�	� �� ���	��� �� �� �� ($�)$! 	�������
 �� ��� ��	
� ���
��%

 
 
• POWER: if transformer or auto-transformer power exceeds a set 

value, the B17 box Digital could be damaged during the supply 
insertion phase because of the over-current that is caused by 
the internal capacity load.  These values are: 
1 for transformers the maximum power is 8KVA; 
2 for auto-transformers the maximum power is .............; 
 
If these values are exceeded it is necessary to: 
1 use two transformers or auto-transformers, which supply 2 

separate B17 box Digital groups. 
2 Use an initial pre-load system. 
In both cases, please contact the manufacturer for further infor-
mation and dimensions. 

The transformer or auto-transformer power is calculated as fol-
lows: 

Pt  =   Pn + Pn + Pn + .......  
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• FUSES: ��� *� 	�� *+ ����� ���� ��� ��	�������� �� 	������	�������� ����

�	�� 	�� ������	��% &��� ��� *� ���� �� ���� ���� ��� ����	��' �� ����

����� ��� ��	�������� �� 	������	�������� 	
	���� ������� ����
�	��

�	���� �� ��� ������	��% ���� ���� �� ��� "slow" ����% &��� ��� *+ ����

�� ���� ���� ��� ������	��' �� �������� ��� ��	�������� �� 	������	��������

	
	���� ����� �������� �	���� �� ��� ��������� ����
�% ���� ���� �� ���

"rapid" type.  The fuses can be replaced by circuit breaker 
switches of the same value. 

P trasformer x 1,1  

V(primary) x 1,73  
IF1 =  

P trasformer x 1,1  

V(secondary) x 1,73  
IF2 =  

P    � ���	������� ����� �����

V    � ������
 ������� �	 ���
��

IF1 � ���� 
����	� ����� ����

P    � ���	������� ����� �����

V    � ������
 ������� �	 ���
��

IF2 � ���� 
����	� ����� ����

F2

F2

F2

F1

F1

F1
AC  N ET
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 ���� ��� ,-.�, "�� �	� ���� �������' ��� ����� ����
� ��	�� ������


	�� ��� ����
	� ����
� ���� 	 �
	����
 ,/�,

0 	���� ��� ����
��� ����	���	
 ���� ��� �����	
��	���� ������� �	� ����

����
����

1� 	� 	
	�� ����
� 	����	�� �����
 ��� �����	
��	����' �� �	�����
	� 	
	���

,��, 	�� ,�+,' �����
� ��	���� )%)% ,2
	���,%
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+ 1� ��� �	�� �� "��� ��� ���� ������� ��� ����� �� 	�������
 	� ��	� ����

���� ������' 3��� ����� ��� ,*+ 4.56, 	�� �	"� �	�	����� ,�7, �� ,+,%

&��� ��� ��� �� 	 ������ ��	� �	� ���� ����	��� ��� 8�� ��	�����' ��	�

��� ��
�	
� �	
�� ������� ������	
� 9 ,1���, 	�� ( ,:5�, 	�� ���" ���

��� ������ ���������� ����
 ����� ����� �	
����

• ��� ��	" ������� ����������� �� ��$8%

+0 &��� ������
 �� ��������' �	"� �	�	����� ,�7, �� ,$,%

+� -����� �� 	�� ��� ��� ���	��� �����	��� ;��� ��	�% )%0% ,/	�	�����

����	
��	���� 	�� ���
�	����
,<%

+9 =	��� ��� ���" ���
��' ���� ����� ��	����� ���"��
 ����������' �	"��


���� ��	� �� 1>� 	
	��� �� ������������� 	���	�%

4.2. Automatic phasing and initialisation 
• Phasing 
2����	��� ��	���
 �	
��
	��� ��� ������� ��	�� 	�

�' �������� ��� ��	��

��� �� �� ��� �	��� ������� ��� ������ �� ����� ��
�� 	�� ��� ����������

�� ����� ����� 	�� �������% �� 	����	���	

� ��	��' ��

�� ��� ������ ���


���

� �	"� ���� ��	� ��� �) ,* 4.56, �	�	����� �
��" �� ��� 	�����?

+ �	"� ���� ��	� ��� ����� ��	�� �� ���� ���� ����	���	
 
�	�?

( ���� ���� 	
�	 	
� ��
� ��� ��� �
����
� ����	� ��� ��	 ��	����

� ��	 ������	�� 
��� ���� 	
� �� !
�"� ��� ����� 	
� �#
$� ��%�

 ��	 ������	�� 
&�� ���� 	
� �� !
�"� ��� ����� 	
� �#
$� ��%�

' (
�� �#
$� 
�� )��� �������* 	
� ��	�� �
��+� �	��	 	�����, �+�(+% ���

	
� ����+�% �
��+� �
�( � �+��
��, �-
�

. ��	�� � ����+�	� ���
�����+ 	��� 	
� �
����, ������� 
�� )��� ���/

�+�	��

0� �� �+��� �� ��	���	�� �����, �
����,* �� ���	���+�� �+���� ���� ��� ��1�*

�����+	 �
��	�� �2�2 ��+�����2 $
� �
����, ��,+� �� �
�(� �� ������	��

�-�� �3������� �� 
������	
� �� �+��	��� ��,+�2

• Initialisation 
0��	��+���	��� ����� �	 �����)+� 	� �����% 	
� �3��	 �
����,* �
�����, 	
�

��	�� )�	(��� 	
� ���)�� �� ��	�� ��� ����+��� ��+�� ��� 	
� ��	�� ���

������� (��� ������	���2 $� ����% ��	 ���	��+���	��� ��++�( 	
� ����	� )�/

+�(4

� ���� ���� 	
�	 	
� 
� �� !
�"� ������	�� )+��� �� ��	 ��	����

1 ���� ���� 	
�	 	
� ��	�� �
��	 �� ���� ���� ��% ���
�����+ +���

5 ���� ���� 	
�	 	
� ��
� ��� ��� �
����
� ����	� ��� ��	 ��	���

� ��	 ������	�� 
&�� ���� 	
� �� !
�"� ��� ����� 	
� �#
$� ��%
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3.5.  Anti-disturbance / EMC (Electromagnetic compatibility) pre-

cautions 
$
� ��������� ��,�+�	��� ���� ��� ��������	% �� �+��	����,��	�� �����	�)�+/

�	% �� ���������� �� 	
� 0	�+��� 6
0 
� '�7&& +�( 8�++ ���	�92 6�������	% ��

	
� ��. )�3 :�,�	�+ �� �������* �� �	 ����+	� �� )���, ���	�++�� ��++�(��, 	
�

(����, ����	� ,���� )�+�(4

� �� �����	
� �
��� ���� ��
���� ��� �����

� �� �������� ��	
� �� �����

� �� ��	
� ����
��
��� ���������� ��� �����

� �
������
�� �
 ��� ����
�

1 Use of suitable power grid filters: ����� ��	 
�	�
����� �	��
��	�
����	��� ��	 ��	 �� 
��	� ��
� �
��	�� ������� �
����� � ������ �	 ����
��

	�	� ������	���� ��� ��

�	��
�� �
��������	�� ��� 
� 
� ���� ��	 ���� ���

	���� ���� �� 	�����
� 
�
�� �� �
	�� ��
�	 �����
�� ��� �	��� ���� �����

���	 �
�
��� �����
���� ��� ���� ��� ��	 ���
����� ��� 
�������� ����

�	�� �
��	� �
	���
�� �
�� ���	� 
������� 
� ��� �������		�� ��	 ���
�

����� �� 	���
�	 �� ��	 �
��������	 �	�	�� �	����	� �
����� ��� �
�� �

�
��	� ���� ��� �		� ���
�	� ��� ��	  !" ��� #
�
���� 

������� ��	�
�

���� ��	�
�

���

���
 �����

$��	% ��	 ���
� 
� ��� �	��������
�� 
��
��	� ���� ��� ��	� ���

�	
�	�	�� � �	�	�	��	 ������ ���
�� �� 
��������	 �� ��	 
��	� ��
�

�
��	� ���� ���&� �
�� ��	 ����� 
� ���	 ���	� 
�
���	� ��	 ���
	 ������ ��

��	 �
������
�� ����	�� ��� ���� ��	 	��
�� �� ��	 �
��������	� ���� ��	


���	�� ��
� ��&	� 
� 
���
��	 �� ��	 �	�� ������ �
��	���

��	 	�	��������	�
� ���
��
�
�
�� �	��� �	�	 ����
	� ��� ��
��

'(�))$*+ ��� �,-.$�� �
��	���
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#
��	�	�� 
� ��	� �
�� ���		������ �� �	
��� ����� �
���� ���� �������

����� �	����� �	�� ��� ���� ���������	��	�� ��
 �� �
�� �� ���	��������� �
�

���� �
�� �� ������ �
� ����
���� ��	�� ��	
� 
��� �	�� ��� ��� �� 

!	�	����

As deviating undesired frequencies towards earth or earth is unde r-
stood for filter operation, these devices can produce leakage currents 
of milliAmperes towards earth.  For the safety of your system ther e-
fore, the filter should be connected to earth before the supply voltage 
is inserted.  Wrong connection makes filter operation un reliable. 
Regarding the leakage current and variable nominal current, we r e-
mind you that the working temperature should be kept in mind when 
calibrating differential devices in order to avoid useless int erventions. 

 
"�� ���� �
	����� �	���� ���
�� �� �����
 ��#	
� 	
�� ��
�	�����	�
 ��� ���$

���	
� ��	
��%

• ���
������� �� �
��$���
������� �	��
�	�
	
��

• &���
���� ��� ���
� �� ��� 
��	
�� �
���
� ���� 	� �	��
���	
� 	
 ��� �����$

����� �� �	
��� ����� ���
������� �� �
��$���
������� ��	���� 
�	
� ���

������	
� ����
��%

����������������������

I(primary)      � �������� �	��
�� 
���

Pt                  � ���������
� ���
� 
����

V(primary)    � ������� ������
 
�����

����������������	
���	
���

I(primary)      � ������� �	��
�� 
���

Pt                  � ������������
 ���
� 
����

V(primary)    � ������� ������
 
�����

• &����� ��� �	���� ���� ��� � 
��	
�� �
���
� ��	�� 	� ������� �� �'
�� ��

���� �� ��� ���
������� �� �
��$���
������� ��	����(

• "�� �	���� ���
�� �� 
��� �	�� ��� ���
������� �� �
��$���
������� ��	�����

I (primary) =  
Pt 

V (primary) x 1,73 
x 1.1 

I (primary) =  
Pt 

V (primary) 
x 1.1 
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�) *���� ��� ��� �� !	�	��� �
� ���# ��� ��� +$+ ������ �
 ��� �	������

�, -��	���� ��� +./-�0.+ 	
�
� �
� ��#� �
�� ���� ��� +$1+ ������ �������

�
� ���� ��� ����� 	� 	
 ������� ���'
��

�� .
���� ��� +2.1$�/+ 	
�
�� ��#� �
�� ���� ��� ������ + + 	� �
 ��� �	�$

����� ���� ��� ����� 	� ��	�� 	
 ��	�� ���'
�� ���
 ��#� ��� ���	���� �� +3�4+

�� +$�4+ �
� ������ ��� ����
�	������ ��	������

�5 "�� ����� ������ ���	
� �
� ��� �	����� ����� ��� +$+ ������ ��	�� ��$

����� �	���� ����#�	�� �� ��

�������#�	��� 6�#� �
�� ���� ���
 ���

���	���� 	� ��#�
 �� ��� 
� � ���	�	�
� ��� ����� 	
����� 	�� �����	�
�� �	$

����	�
� 7
������ ��� ������
�� �
� ��#� �
�� ���� ��� ����� ���
��� ��

��	
� ��
�������� 8�
 ���
�� ��� ��� �
����
� �	�
�� �� ��� �	�
�����

����������� �
 ��� ���	���������

�9 -���� ��� ���� �� ��� ����� ������ ��#� ��� ����� �� ���

� :4; �� ���

�� 	�
� ����� �
� ����� �
� ���� �����	�
 	
����	�
�� 8�
 ���
��

��� � �����	
 ���� ����� �
 ��� ���	��������� &������ ��� ����

����� ���� ��
 �� ���
 �
 ��� ���	�������� �	�� ��� �
� �	��
 �����

�
� 	
������ �� �������� ��� ��	�� ���������� �� 
���������

<4 =��
 ��� � 	� ��
��	� ����	
�� ���� ���
 �	
	����� ��#� ��� ����� ��

��	�� ���'
�� �����	���	
� ��� +2.1$�/+ 	
�
�� 1���	
� ��� ������� � 	�

��
 ���
�� 
��� 	� 	� 	� �	�	� �� 	� �����	�� 7� 	� 	� �����	�� 	
������

��� ������������ ����������

<� !	���

��� ��� ����
�	������ �
� ��� � ���
�� ��	����� �
� ����

���

��� �
����
� ������
�� �� ��� &/& �� � 	� ���� �
� ��� +./-�0.+ �
�

+2.1$�/+ ��
���� �
��
���

<< >	�� � 34�)? ������
�� �
� �
���� ��� +./-�0.+ �
� +2.1$�/+ 	
�
���

"�� ����� ���
�� ������ 	
 � ��

�������#�	�� �	����	�
 �� � ����� ����

	� �@<4 �� ��� 
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� �
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 ���
�� ��� �

�����
� ���� ������� 	
 ��� ���� �	����	�
� "�#� ��� ������
�� �� 3�4?

�
� $�4?� ����#	
� ������	�
 �� �� 	�
� ����� 	
 � ����#�	�� �
�
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�������#�	�� �	����	�
�

<: !����	���� ��� ��	��� �
��� ��� +1< 6./A+� ��#� ��������� +��+ �� +�+

�
� ���� ��� 

���	� ���
� ���� 	� �	�������� -���� ��	�� ��#� ��� ����
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���� ���
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� ��� ����� �

� "�	� ���
� �
�� 
�� 	
 �
� ��� ���� ����� �� ��

�'
�� ��� ���
� ���� ����	�
��� ���
 ��� +��+ ��������� 	� �� +�+� . $

����	
� �� �'
���	
� ��	� ���
� ��
 ��
�� +-04,+ �������	�
 	
�����
�	�
�

��	�� ��������
�� �� � ���� �� ���'
��

<B =��
 ����	
� 	� �	
	����� ��#� ��������� +��+ ���# �� +4+�

• "�� 
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�� �
���
� ��������
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�4 6�#� �
�� ���� ��� ������ + $ $ + ������� �
 ��� �	������

�� 7� ��� ��	�� ��� 
�� ���
 ��� ��� ��� ����� 	� 	� �� ��
����� ������� �� ���$

����%

• C�� ��� ���# �
���
� ���
� �� �� �
���	�� �� ��� ����� �	�� ���������

+.�+ 	
 ��� +1B 6./AD+�

• C�� ��� 
��	
�� �
���
� ���
� �� �� �
���	�� �� ��� ����� �	�� ��$

������� +.)+ 	
 ��� +1B 6./AD+�

• C�� ��� 

���� �� ����� ���'
� ���� ��� ����� ������� ��������� �	��

��������� +�4+ �� ��� +1< 6./AD+�

• C�� ��� 

���� �� ����� ���'
� ���� ��� �������� ��������� �	�� ���

+��+ ��������� �� ��� +1< 6./AD+�

<4B5 E �4E <4

��E <4

• C�� ��� 

���� �� ����� ���� 	� �� �� ����	
�� ���� ��� ����� �	�� ��$

�������� +�)+ �
� +�,+ �� ��� +1) 6./AD+�

• C�� ��� 

���� �� �	�
����� �
����� ���� 	��
���� ���	��� �� �
��
�

�	�� ��������� +�<+ �� ��� +1< 6./AD+�

• C�� ��� 

���� �� ����� ���'
� ���� ��� ����� ��� �	�� ��������� +�B+

�� ��� +1< 6./AD+�

• &���� �
� �
�����	� ����	
� �� �����
� ���� ����� B�<� +-
�����	�

����	
� �
� �����
�+��

�< !	���

��� ����	
��� �< +32.1 @ $2.1+� ����	
�� � +./-�0.+ �
� ����	$


�� , +2.1$�/+� A�	
� � �4F� ����
�	������� � �����$���	�	�
 ���	����

�
� ��� ���$���	�	�
 ��	������ ��

��� �� 	
�	�����%

�: A�	
� �
 ���	��������� ��

��� ��� ����� �� �	
 � �� ��� 9$���

���������� ��	�� 	� �
 ��� ���
� �� ��� ��	�� �
� ��

��� ��� ���	�	
� ��

��� ������	� �	� �� ��� ��

������

�B "�#� ��� ����
�	������ �� 4?� ��� ���	���� �� ��� ��
���� ���	�	�
 �
� ���

��� ��	����� �� +�11+�

10KΩ
+REF 1

-REF  2

GND 3

REF ON 6

ENABLE 7

-10V 4

+10V 5

POTENT IOMETER SELECTIO N CLOCKWISE
OR COUNTER CLOCKWISE
ROTATION

“REF  ON”

“ENAB LE”
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SINGLE AXIS CONFIGURATION 
B17 Box Digital 

Filter nominal cur-
rent (A) 

Filter model 

B17 Box Digital C200 8 FN251-8 

B17 Box Digital D300 8 FN251-8 

"�	� ������� �� ���� �� �����	
� ��� ���� ���
�� ���� � �	��
���
�� �
�$

�����	�
 ��	
� �� �	��� ��#�� 	� ����	��� �� 
�� �	����� ���� ��
 �
�����

���� ��� �
���
��� 7
 ��	� ��� ���� 
�� 	� ���� �� ��� ���
������� ���
����$

���	�
 ���	� �
� �� � ���
�� �	����� ��� ��������

MODEL REFERENCE 
CURRENT (A) 

CURRENT 
LOSS (mA) 

POWER 
LOSS (W) 

 
WEIGHT (Kg) 

FN251 - 4  4 (40∞) / 4,6 (25∞) 1,31 (400V 50Hz)  5,5 0,75 

FN251 - 8  8 (40∞) / 9,2 (25∞) 1,31 (400V 50Hz)  7 0,75 

0��#��� �
���
�� �
� 
��	
�� �
���
��%

  
Supplied standard with input lines on terminaland output towards 
the load along insulated wire. 
Max es. V : 440Vac 
Max. curr. : 8A @ 40°C 
Work temp. : -25° +85°C 

MAINS FILTER  

H = 4 0 m m

L O A D

F N 2 5 1 - 4
F N 2 5 1 - 8

L IN E

14
5 

m
m

13
5 

m
m

5 5  m m
7 5  m m

6����
	��� �
� ������	��� ���������	��	��%

If using single phase, connect only the L1 -L2 inputs. 
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2 Using screened cables:  ��� ��

���	�
� ���
������ �� ��� ����� ��	�

�	���� �
�� �� �����
��� "�� �����
	
� ���	�	
� �� ��� ����� ��	
� 
���

�
�� �� ��	� �
 ��� G	
��� ��
�� �� ��� ��
�� 
��� ���� ��� �
���� ����	$


��� �
� ��� ����	
��� �� ���� ����� 
�	
� ����� ������� �� ����
 	
 ���

������	
� �	������� "�� ��
�� �
 ��	�� ��� �����
	
� ���	�	
� 	� ��	�

�
�� �� ��

����� �� ������ 
&��������
�	 ���	 ������	%

• &�

��� ��� ����� ����� �����
 �� ��� ����� ���� ������ �	����

• &�

��� ��� ��
���� ����� �����
 �� ��� ����� ���� ������ �	����

• &�

��� ��� ��
���� ����� �����
 �� ��� 4 ���	��� �	����

• !� 
�� ��

��� ��� ����� ����� �����
 �� ��� ��
�� ���	��� �	����

• !� 
�� ��

��� ��� ����� �����
 �� ��� ���
������� ����
���� ���� ����

������� ��� ��� �� !	�	����

&������ �	�	
� �
� ���	
� ����
	'
�� ��� ����
�	�� ��� ���� ������ �����$

�	�
 �
� �	��
���
�� �
������	�
� "�� �	����� ����� ����� ��� �������

��

���	�
� �
� ��� �	���
��� �� �� #����

N e t
M a x
0 . 3 m

M a x
1 m

M a x
0 . 5 m

M a x
1 5 m

N e t  f ilt e r

T r a n s f o r m e r P o w e r  S u p p l y C o n v e r t e r
U s e r

( m o t o r )

Z in c e d  b o x  b o tt o m

Cable older Eyelet

��
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4. Start up and settings 
4.1.  Start up 

"�� ��	��� 	� �
���	�� ������� ��� ��� ��� ��'
����� ������ 7� ��� ����� 	�


�� ����	�	��� standard settings (STD) ��� 	
������ �	�� ��� ������	
�

���������	��	��%

• !�	�� ���# �
���
��

• !�	�� 
��	
�� �
���
��

• 1������# �
�����% <444 	���@����

• 6���� �����% ,*�

• /��	
�� ����� �� �4? ������
��% :4442*6�

• C	�
����� �
�����% B49, 	���@����

=������ ��� ��	�� ��������
�� �� ��� ����� ���� 	� 	� �� ��
���� �� 
��� ���$

���� �� �������%

� 6�#� �
�� ���� ��� �
��
� ������� �� ��� ���
������� �� �
��$���
�������

	� 	
 ��
����	�� �	�� ��� ��� �� !	�	��� 	
�
� �
��

< 6�#� �
�� ���� ��� ��� !	�	���� 	
 ��� C
��� ��H ��� ��� ������� �����

��� ��� �����
��� �
���
� ���� �
���	�� ��� ��� �� ���� ����� :�B�

+C
���� ���
������� �	��
�	�
	
�+��

: 6�#� �
�� ���� ����	
�� �< �� ��� ��
���� ����	
�� ����� 	� ��

����� ��

����	�	�� ���� ����� :��4� +&�
���� "���	
�� �����+��

B 6�#� �
�� ���� ��� ���� ����	
�� �� ��� ��� �� !	�	��� 	� ��

����� ��

����	�	�� ���� ����� :�,� +&�

���	
� �� ��� ����� ��	� ���
�������+��

) 6�#� �
�� ���� ��� �����
 �� ��� ������	
� �	��� ��� ��

����� ��

����	�	��%

• 6���� ����� �	�� ���� ����� :�5� +6���� ��

���	�
+��

• "��
������� ��	���� �
� ����
���� �	��� ���� ����� :�,� +&�

���	
�

�� ��� ����� ��	� ���
�������+��

• =	�� �� ��� �
����� �	�
��� ���	
� ���� ��� ����� ���� ����� :�9�

+?�������� ��

���	�
 �
� �
��$�
 ��

�����+��

• C���� ������
�� �	�� ���	
� ���� ��� ��
���� ���� ����� :���� +C����

�
� �
���
� ������
���+��

• C	�
����� �
����� ���

�� �	�� �� ��� ��	�� ������� ��� ��
���� ���

����� :��B� +C	�
����� �
����� ���

���+��

, 6�#� �
�� ���� �
� � ���
�� ���#	
� ���	����� ��� ��

����� ���� �����

:��)� +���#	
� ���
��+��

� 6�#� �
�� ���� ��� ����� ����� 	� ���� ���� ������

5 7� ��� ����� ��� � �����
	��� ���#�� �
���� ��� ���$��� ����	
��� �	�� �

�
	����� ��
�	

�
� �������� �������	
� ���	� �����	��� "��
 ��#� �
��

���� ��� ����� ����� 	� �����

9 C
���� ��� ��
������� ��#	
� �
�� ���� ��� Ref On �
� Enable 	
�
��

��� 
�� ���	���

Start up and settings 
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External connection of 2 resistors with a power of 370W 

"�� ����� ����� �	��� ��� ��� ���
�� �
� ��� ����� 	
 =���� �� ��� ���	�$

���� ���	�����%

In these cases, contact the manufacturer for resistors power di-
mensioning and ohm value.

B17 box Digital C 200 D 300 

400W 
1 resistor  1 resistor  

9 � 14 � 

No 2 resistors  

available 7 � 
800W 

3 7 0 W  re s is to r  fix e d
in s id e  o f b o x4 m m  c a b le  s e c tin2
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3 Using wire de-coupling techniques:  ���
 ���	
� ��� �	���� ������

#��� 	
 �	
� ���� ��� ����� ��
�
����� �
�� �� #��� physically sepa-
rate from the command or signal conductors. &���������� �������$

�	
� �
� #	
#� ���
�� �� ���	���� 7� �����	
� ���� 	� 

���	������ �����

�� �
 �
��� �� 94I� =��
 ���	
� ����� ��
�
������ 
�� ����� ���

���

���� ��� ����� ��

����� �������� ����	���� "�� ����� ���� �	�� �
��

������ �� #��� �������� �
� ���
�� 
�� �� ������ ���	�� �
��	�����

�	���� 
4 Connecting to the panel: 

• &�

��� ��� 	
���
�� 4 �� ��� �������	�� �� ��� ��
�� 
�	
� � �	�� ���� 	�


�� �
� ��
��� ���
 B4���

• &�

��� ��� ����� ���� �	�� �� � �	���
�� �� ���� ���
 ) �� ���� ���

	
���
�� 4 ��

���	�
 �
 ��� ��
���

• -����� ��#� �
�� ���� ����� ��� 
� ����� ��
����� ��
��� �� �����
	�	
�

�� ����� ��	
�� 	
 ��� ��

���	�
� �� ��� ��
���



High Performance Servo Drive 

��

��������

 
 
3.6. Connection to the power grid transformer 

SUPERBOX 
SILK 

SCREENING 
DESCRIPTION 

DESCRIPTION 

L1 (INPUT) Alternate supply coming from the transformer seco n-
dary 

L2 (INPUT) Alternate supply coming from the transformer seco n-
dary  

L3 (INPUT) Alternate supply coming from the transformer seco n-
dary  

 (INPUT) Connection to the insulated earth bar

F 1

F 1

F 1

F 2

F 2

F 2

S e e  c h a p te r o n
ì Tr a n s f o rm e r  p o w e r  s u p p ly  s iz in g î

S e e  c h a p te r o n
ì A n t i- d is t u r b a n c e  E M C /
( E le t tr o m a g n e t ic  c o m p a t ib il ity )

T h e  c a b l e í s  
s c r e e n  s h o u ld  b e  
a t t a c h e d  t o  t h e  
z in c e d  b o t t o m  o f  
t h e  b o x  a s  c lo s e  a s  
p o s s i b l e  t o  t h e  
c o n n e c t o r s  o f  th e  
B 1 7  b o x  D ig i t a l

Installation 

7� 	� ����
�	�� �� 
�� � screened cable ���� ��� .6& �	���� �� ��� ��� �� 

!	�	��� 	
�
� ���
 ��

���	
� �� ��� ��	
�� 7� 	� ���� 
�������� �� ��

���

��� ����� ���	�	
� �� ��� G	
��� ������ �� ��� ��
�� 
��� ���� 	
����
��	�
�

�	���� 
�	
� � ����� ������ �� ����
 ����� �� ������ ����$�
��

��
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3 7 0 W  re s is t o r  fi x e d
in s id e  o f  b o x

2 , 5 m m 2  c a b le
s e c t io n

 
 
3.15. Braking module 

��� ����� 	
� �
 �������� ���� �� �������� ������� 
�
��� ���� �
�
 ��
�
�

�
�
� �� ����� 10 activates (Maximum recovery pre-alarm) ������ ���

�
�
� ����������
� ���
�� �� �
 �� �
���� �
 ������� ��� �������� ��� ���


�
�
� 
��  ���� ��� !��� �
��� ������ 
� ��� 	
� �
��� ��� ��� !���

�
��� ��
����� �� ��� �
�
�
 ����
�� �
 ���� �
 �
 �� ����������� ���

������� ���
� 
�
�
 �
� �
 �
����� �������� ��
�
�
�
�

External connection of 1 resistor with a power of 370W 
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• Push-pull" #��� ��� �

��� � �������
 ���� ����� �
 ��� �
��
� $ ���

�
��� 

1 7

A

1 8

/ A

1 9

B

2 0

/ B

2 1

Z

2 2

/ Z

1 6

G N D

A

B

C

0 V

B 1 7  b o x  D ig i ta l
C N C  o r a x is  b o a r d

E n c o d e r  re a d i n g
g a t e

0  V e n c  i n t e rn a l G N D

PUSH-PULL type connections
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3.7.  Connection to the power grid transformer on a multi-axis 

application 
 

!��� ���������
 ���������
�
 ���� �
� 
�� 
����� �
��� ���� ����
�
����� �� �


�� �
���� %��� 
��� �
� ��� 	&' �
� ()$$ �
���* �
 +
�� ��� �������� �
 ��� ,�

-�, �
��� 
��� 
� ���� ��� � �
��� � )�.��/ 
����
��� ����� !��� �
��

������� �
 ��� ����
 �
� � 
������� ���� ��
� ��� 01( ������ �
 ��� 	&' �
�

2������� 3���
� �
�� ���� ��� ���� �������� 
�
��� �� �
������� �
 ���

4����� �
��
� 
� ��� ����� ���� ���� ����������
�� ������ �
��� � �����

�
���� �
 
�
�� ��
 � 
� ������ ��
��
�
�

F 1

F 1

F 1

F 2

F 2

F 2

S e e  c h a p t e r o n
ì A n t i- d is t u r b a n c e  E M C /
( E l e t t r o m a g n e t i c  c o m p a t ib il it y )

S e e  c h a p t e r o n
ì T r a n s f o rm e r  p o w e r  s u p p ly  s i z in g î

T h e  c a b l e í s  
s c r e e n  s h o u ld  b e  
a t t a c h e d  t o  t h e  
z in c e d  b o t to m  o f  
t h e  b o x  a s  c l o s e  a s  
p o s s i b l e  t o  t h e  
c o n n e c t o r s  o f  t h e  
B 1 7  b o x  D ig i t a l

SUPERBOX 
SILK 

SCREENING 
DESCRIPTION 

DESCRIPTION 

L1 
(INPUT) 

Alternate supply coming from the transformer seco n-
dary 

L2 
(INPUT) 

Alternate supply coming from the transformer seco n-
dary  

L3 
(INPUT) 

Alternate supply coming from the transformer seco n-
dary  

 
(INPUT) 

Connection to the insulated earth bar

-AT 
(INPUT) 

Joining of the " -AT" terminals for the C200 model only
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If the motor has an electromechanical brake, supply the + and - 
terminals with a continuous voltage of around 24Vdc, being care-
ful not to invert polarity. 

 
 
3.8. Motor connection 

A screened 536� ����� ��
� �� �
�� �
 �
����� ��� �
�
�� 1���� ��� 7�

8�! ���
�
 
� ��� �
�
� ���� ��������
 7�8�! 
� ��� 	&' �
� 2������ ��� ���

����� ���� ���� ��� �
���
�
����� 
����� ��� �
�
� ���� �������� 
�
���

�� �

���
��� 
� ��� 4����� �
��
� 
� ��� ����� ���� ��� ��������
 �����


�� �
� ������ �
��� � ����� �
���� �
 
�
�� 
� ������ ��
��
�
� ���
� ����


��
� �� ������ �� 
������� �������
 ��
� ��� 
����� ����
 ��� 
�
��� �� �

��� �
��
���� 
����
�
"

MODEL SIZE SECTION 

B17 box Digital  2/4 - 4/8 - 8/16  1,5 mm≤ 

B17 box Digital  10/20 - 14/28 - 20/40  2,5 mm≤ 

B r u s h l e s s  M o t o r

M o t o r  G N D

T h e  c a b l e ís  s c r e e n  
s h o u l d  b e  a t ta c h e d  t o  
th e  z i n c e d  b o tt o m  o f  
th e  b o x  a s  c lo s e  a s  
p o s s i b l e  t o  t h e  
c o n n e c t o r s  o f  th e  B 1 7  
b o x  D ig ita l

�	
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3.14. Simulated encoder channels 

0��� ���
��� ������� ��� ����� � ������� 
� ����
�������� )$�-� ���� �

 
����� 
� 9�. � .8 �
� ��� ��-:2-;2  ��
�
� 
� &)8 �� �����
��� ����� 
��

������� ��� 
����� �����
�
 ��� �� �� ���� �� ��� 	&' 2������ ���
����� �


��� ��
�������� ������� 
�� �
��� ��� ��������
�
 �� �� �� ����� 9�<�

,3��������  �
����
���
� ��� ��
��������,� ��� 
�������� �����
�
 ���

�� �
�� �� ��� �
��
���� ��
 ���
"

• Line-driver" ��� �

��� � ��� ������ � �������
 ��� �
��� �� 

�� ��
�


��� ���
 ����
 
� (:(
 ��� ���� ��� 
�������� �����
�
 ���
�������� ���

���
� 
� ��
��������
 ������� �� ��� ����
� ��� ������� ��
����� �
�

������������ � ����� 
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R

R

R

C H A   1 7

G N D   1 6
G N D

C H B   1 9

C H Z   2 1

/C H A   1 8

/C H B   2 0

/C H Z   2 2

L in e  D r iv e r
A M 2 6 L S 3 1

B 1 7  B O X  D I G I TA L C N C  A X I S  B O A R D

L in e  R e c e iv e r
A M 2 6 L S 3 2 / 3 3

R = 2 2 0  -  2 7 0 Ω
R

R

R

C H A   1 7

G N D   1 6
G N D

C H B   1 9

C H Z   2 1

/C H A   1 8

/C H B   2 0

/C H Z   2 2

L in e  D r iv e r
A M 2 6 L S 3 1

B 1 7  B O X  D I G I TA L

L in e  R e c e iv e r
A M 2 6 L S 3 2 / 3 3

R = 2 2 0  -  2 7 0 Ω

1 7

A

1 8

/ A

1 9

B

2 0

/ B

2 1

Z

2 2

/ Z

B 1 7  b o x  D ig i ta l 

1 60  Ve n c in t e rn a l G N D 

A

/A

B

/B

C

/C

C N C  o r a x is  b o a r d

E n c o d e r re a d in g
g a t e

LINE -DRIV E R to L IN E-RECE IV ER typ e connectio ns

G N D 0 V
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3.13. External supply of the encoder and the logic card 
�� �
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Pay attention to the polarity of the external supply voltage. 
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3.9.  Box connection and snap-on connector  

��� 
�����
 �
���� ��
� ��� ���
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 �
�
� ���� 
� ���
� �
�����
�
�

��� ���� �
 �� �
�� ��
� �� screened and the section of the single 
wires must be 0.25 or 0.5 mm²� ��� �������� ��� ��������� ����
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Box connector 

Snap-on connector 
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VASCHETTA 
PIN  

SNAP-ON 
PIN 

SIGNAL DESCRIPTION 

1  Hall U / Negative Hall angular position signal  

2  Hall V / Negative Hall angular position signal  

3  Hall W / Negative Hall angular position signal  

4  ST Motor thermal probe  

5  A Channel A of the positive encoder  

6  B Channel B of the positive encoder  

7  Z Channel Z of the positive encoder  

8  GND Encoder GND and wire screening  

8  SREEN Wire screening  

10  Hall U  Positive Hall angular position signal  

11  Hall V  Positive Hall angular position signal  

12  Hall W  Positive Hall angular position signal  

17  ST Motor thermal probe  

18  A/ Channel A of the negative encoder  

19  B/ Channel B of the negative encoder  

20  Z/ Channel Z of the negative encoder  

21  +5V 
Encoder supply, max. load 350mA.  Protected 
from short circuits, not protected from negative or 
alternate voltages.  

22  +12V 
Encoder supply, max. load 200mA.  Protected 
from short circuits, not protected from negative or 
alternate voltages.  
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3.12. Limit Switch +/-  

��������
 &5 ,6A�1 �!, ��� &9 ,�A�1 �!, 
� ��� �
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• �
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���� �
 ������ �
�� �
�����
 ��
� �� ��

���

• ������ ��� ��� � 
�� ��� 
� ����� ��� ��
�� ��� ������

-� ������� 
� A���� ������ �
������
�"

-LIM  SW

+LIM  S W

14

13
C ontinuous  posi tive v oltage
of 10V up  to 24V

Ex terna l contac t lim i t sw itc h

C ontinuous  posi tive v oltage
of 10V up  to 24V

Installation 

If using external supply for terminals 14 "-LIM SW" and 13 "+LIM 
SW", remember to join the "GND" of each supply to terminal 3 
"GND" of the control terminal board (see chap. 3.10. "Control ter-
minal board"). 
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��� ������� �� 
�"

42K2T PR C

A XIS  BOA R D
C .N .C .

GN D

3

9

Ω
220pF

10K0 Ω

AXIS  BOAR D
C .N.C .

GND

-LIM  SW

3

22K Ω14

100nF
10KΩ

5V6

GND

+24V DC

If external supply is used for the 14 "-LIM SW" terminal, it is nec-
essary to join the "GND" of this supply to terminal 3 "GND" of 
the control terminal board (see chap. 3.10. "Control terminal 
board").


�
High Performance Servo Drive 

��������

Installation 

 
 

3.10. Control terminal board  
��� ��� � �
����� �����
� ��� 
�������� ���
��� 
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�����
 ��� ���

6=�&$8 ��������� 
������
 ��� ��� ���
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� ��� �������� �
���� �� �
 �� �
�

���� �
 �
� 
������� ����� ���� �
�������� ��������
 &�)�D�&.�&<�&'�&E�&D�

)$�)&�)) �� 
���� �
 � 
�� 
����� ��
��������
�

NR 
POLES 

FUNCTION DESCRIPTION 

1 +REF INPUT 
Non inverting input with differential speed or torque 
stages with +/ -10V (see chapter 3.11. "Speed and 
current references").  

2 -REF INPUT 
Inverting input of the differential speed or torque 
stage with +/ -10V (see chapter 3.11. "Speed and 
current references").  

3 GND  Common zero signal  

4 -10V OUTPUT Auxiliary output voltage of -10V with 2mA max i-

5 +10V OUTPUT Auxiliary output voltage of +10V with 2mA max i-

6 REF ON  INPUT 

Using menu F3, parameter d7, it is possible to act i-
vate the converter to accept the input reference at 
terminals 1 -2 "+/ -REF" with positive 10/30Vdc or 
negative 0 -5Vdc logic signa l (see chapter 4.6. 
"Parameter programming and viewing").  

7 ENABLE INPUT 

Using menu F3, parameter d7, it is possible to act i-
vate the converter to take the motor to torque stan d-
still with positive 10/30Vdc or negative 0/5Vdc logic 
signal (see chapter 4.6. "Parameter programming 
and viewing").  

8 
PROGRAM-

MABLE 
LOGIC OU T-

OUTPUT 
With parameter c9 in the F2 menu it is possible to 
select and read some values (see chapter 4.6. 
"Parameter programming and view ing"). 

9 TPRC INPUT This input can be used as a current control.  (See 
chapter 3.11. "Speed and current references").  

10 OK  

11 OK  

This contact is normally closed.  It opens when one 
of the internal protections of the converter inte r-
venes and when the external signal showing motor 
nominal protection intervention is activated (I≤t).  
Max. capacity 48Vdc - 800mA   110Vac - 1A  
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NR 
POLES 

FUNCTION DESCRIPTION  

12 Mass point  INPUT Terminal for common zero earthing .  This terminal 
should be connected to the insulated earth bar. 

13 +LIM SW  INPUT 
Extra right run limit or alternatively can be pr o-
grammed with other functions (see chapter 3.12. 
"Limit switch +/ -"). 

14 -LIM SW  INPUT 
Extra left run limit or alternatively can be pr o-
grammed with other functions (see chapter 3.12. 
"Limit switch +/ -"). 

15 V EXT. INPUT 
External voltage for supplying the logic card and the 
encoder (see chapter 3.13. "External encoder and 
logic card supply ").  

16 GND  Common zero signal  

17 A OUTPUT 
Channel A simulated positive (see chapter 3.14. 
"Simulated encoder channels ")  

18 /A OUTPUT 
Channel A/ simulated negative (see chapter 3.14. 
"Simulated encoder channels ")  

19 B OUTPUT 
Channel B simulated positive (see chapter 3.14. 
"Simulated encoder channels ")  

20 /B OUTPUT 
Channel B/ simulated negative (see chapter 3.14. 
"Simulated encoder channels ")  

21 Z OUTPUT 
Channel Z simulated positive (see chapter 3.14. 
"Simulated encoder channels ")  

22 /Z OUTPUT 
Channel Z/ simulated negative (see chapter 3.14. 
"Simulated encoder channels ")  
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MENU: 
P7: speed limitation in a clockwise direction with current control  

5$" 5$? 
� ��� �
��
� 
���� 
�� ���� ���������
 �.=�<

P8: speed limitation in a counterclockwise direction with current 
       control 
       5$" 9$? 
� ��� �
��
� 
���� 
�� ���� ���������
 �.=�<

 ����

MENU: 
L0:  speed or current control  

&" ������� �
���
�

L1:  analogue or digital reference  
       $" ����
��� ���������

L4:  speed and current reference inversion  
$" ������ ������� 
� 
���� ���������


L6:  current reference in common or differential mode  
&" ��������� �� ������������ �
��

L7:  hourly speed limitation in current control  
.$" .$? 
� ��� �
��
� 
���� 
�� ���� ���������
 �.=�<

L8:  counterclockwise speed limitation in current control  
E$" E$? 
� ��� 
���� �
��
� 
�� ���� �.=�<
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�������	
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L4: speed and current reference inversion  
�� �����	 �
����	 �� 
���� ���������


L6: current reference in common or differenti al mode  
�� ��������� �� ��������	��� ����

L7: hourly speed limitation in current control  
��� ��� 
���� �� 	�� ��		�� 
���� 
�	 ��	� �����

L8: counterclockwise speed limitation in current control  
��� ��� 
���� �� 	�� 
���� ��		�� 
�	 ��	� �����

���� 	�� ������	��
 ��� ������
��� �
 ����� �� � ����� �! "�
 ��	���

�� ��
� �
����	 ����	�	��� 	��	 ������
 �� 	�� ���	��� �	 	�� #$%&'# 	��(

����� )*�+�,- $�� �� ��
� 
���� �����	 � ���� ��� )*.+��, �� 	��

���
� 	��	 ��� �� 
�	 ��	� ������	��
 �� ��� �� �� � ����/��
� �����	���

��� ��� )��+��, �� � ��
�	������/��
� �����	���-

 
 
Example 2: �������������	
�����	
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���	����� �� ������	� ��� �����

� ��������0���� ��� ����(

	�0���� ����� ������	1 ��

��� ����
	����� 	�� � ������ ����
	�	� ���

� ������	�� *.! *� � %.! %�-

 ����

MENU: 
d3: enabling of fun ctions associated with Limit Switch +/ - inputs  

2�   $�� (*34 5� ���
	 )�6(��� ������	�� ��������� 	� 	�� �����	,

	�/�
 �� 	�� ��������� �������� �� ������	�� 	� 7���7268��!

�� ��
� 
���� �
 ����	�� 
�		��� ������	��
 L7 ��� L8-
3� ���	 ����! �� ��
� 
���� �
 ����	�� �" 
�		��� ������	��
 P7!
P8- $�� ��
���" 
���
 	�� ��		�� "L" �� 	�� ����	 ��� ��	�	���


�����	
 �� 	�� ���	-

%�����	��
 L7! P7 ��� L8! P8 ������	� 	�� �� ��
� 
���� ��

� ����/��
� ��� ��
�	������/��
� �����	��� �
 � ������	��� ��

	�� 
���� 
�	 ��	� ������	��
 �� ��� ��-

 ����

MENU: 
E1: peak current  

�� �� 
�0�

99� ���� 
�0�
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3.11. Speed and current references
$�������
 �(2 #7�(&�:# ��� 	������� 9 #$%&'# ��� �� 

�� 	� ���	��� 	��
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3� ��	�� 	
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MENU: 
L7: hourly speed limitation with current control:  
      4�/�
 �	 ��

���� 	� ����	 	�� 
���� �
 ������
 	�� ��(�� ������

	��
 �� 	�� #:� 4�=>#-

�� �� �� 
���� ����	

��� ��� �� 	�� ��		�� 
���� 
�	 ��	� ������	��
 �����

��� ��� �� 	�� ��		�� 
���� 
�	 ��	� ������	��
 �����

99� ���� �� 	�� ��		�� 
���� 
�	 ��	� ������	��
 �����

L8: limitation of the counter -clockwise speed in current control:  
4�/�
 �	 ��

���� 	� ����	 	�� 
���� �
 ������
 	�� ��(�� ������

	��
 �� 	�� #:� 4�=>#

�� �� �� 
���� ����	

��� ��� �� 	�� ��		�� 
���� 
�	 ��	� ������	��
 �����

��� ��� �� 	�� ��		�� 
���� 
�	 ��	� ������	��
 �����

99� ���� �� 	�� ��		�� 
���� 
�	 ��	� ������	��
 �����

$� ����� 	�� �
���� �� ���
- 	��	 �����
���� 	� 	�� 
�	 ���
�! 

� 	�� ���(

�
�� ������

$� ����� 	�� ���
� 	� �� 
�	 	� ��	��� 	�� �
���� �� ��
���� ���
-! 

� 	��

����
�� ������

NR of desired revs.  =  
Speed bottom scale 

100 
x set value  

NR of desired revs. (Rpm) x 100  

Speed bottom scale (Rpm)  
Value to be set    =  
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10K0

100nF
2

-RE F 10K0Ω Ω

10K0

100nF

1

+R EF

10K0Ω Ω
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���� �������	���
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 ��� �
 ������
�

•  speed control with differential analogue reference +/-10V or less. 
 ����

MENU: 
L0: speed or current control  
      �� 
���� ���	���

L1: analogue or digital reference  
�� ������
� ���������

L4: speed or current reference inversion  
�� �����	 �
����	 �� 
���� ���������


L5: internal or external current limit  
�� ��	����� �
����	 ����	 
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A XIS  BOA R D
C .N.C . -10

T PR C

4

42K2 Ω

9

220pF
Ω10K0

• current control with common or differential input and limitation 
of the maximum revs. 
$��
 ������
��	��� ��/�
 �	 ��

���� 	� ���	��� 	�� ������	�� �
����	 ��	�

�� ������
� 
����� �� 7�(��8 �� ������ ���� 

��� 	������� 9 #$%&'#

�� ��������	����" 

��� 	�������
 �(2 #7�(&�:# �" ����
 �� 	������� �- $��

�
����	 ���
� ������
 �� 	�� ���	��� ���
��	 �	 	������� 9 #$%&'#! �� ��

	�� ���������� ��	���� 	�������
 �(2 #7�(&�:#- $�� �� ��
� �
����	

���
� �����	 � ���� 	�� ����	 
�	 �" ������	�� ��-

3	 �
 ��

���� 	� ����	 	�� �� ��
� 	
��
 �� 	�� ��	�� ��	� ������	��
 *.

��� *�! �� ��
� ��	� ������	��
 %. ��� %�! ��������� 	� 	�� ���	��� ���(


��	 �	 	�� #*34(5�# ���
	 ��� 	�� ���
� �� ������	�� �;- $�� � �����


	��	 ������ ����� 	�� ������	�

 
Example 1: �������������	
�����	
��

�
����	 ���	��� ��	� ��������	��� ���
	 ��� ����	�	��� �� 	��

�� ��
� 
����! ����� ��� �� 
�	 ��	� ������	��
 *.! *�-

 ����

MENU: 
d3:  Limit Switch +/ - input enabling  

�� ��


�� �
�0���� �

����	� ���� �����

� 7*��! (*��

 ����

MENU: 
E1: peak current  

�� �� 
�0�

99� ���� 
�0� 
 ����

MENU: 
L0:  speed or current control  

�� �
����	 ���	���

L1:  analogue or digital reference  
       �� ������
� ���������

�� ��������	��� ���� ���������
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MENU: 
E1: peak current  

�� �� 
�0�

99� ���� 
�0�

E6: peak current limitation  
�� �� ���/ �
����	

99� ���� ���/ �
����	

����

MENU: 
L0: speed or current control  
      �� �
����	 ���	���

L1: analogue or digital reference  
�� ����	�� ���������

L3: current reference value  
      �� �� ��
� ����	��� �
����	 ���������

��� 0��� �
����	 ���������

99� �� ��
� ��
�	��� �
����	 ���������

L7: hourly speed limitation in current control  
�� �� �� 
���� ����	�	���

L8: counterclockwise speed limitation in current control 
      �� �� �� 
���� ����	�	���

���� ���	


� �
��
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Desired current (A) x 100 

I peak (A) 
Value to be set =  
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• Speed control with common mode analogue reference with +/-

10V or less. 
3� 	��
 ������
��	��� 	�� ��	�� 
���	 )
��� ����	���", 	
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 �� � ����/��
�
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���	 	
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 �� � ��
�	������/��
�
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MENU: 
L0:  speed or current control  
       �� 
���� ���	���

L1:  analogue or digit al reference  
�� ������
� ���������

L4:  speed or current reference inversion  
�� �����	 �
����	 �� 
���� ���������


L5:  internal or external current limit  
�� ��	����� �
����	 ����	 

Installation 

ΩΩ10K0 10K0+R EF

-10

2 posi tion
sw i tch +10

5

4

Poten tiom eter

GN D

Ω10K 1

3

2

-RE F

Ω20K0

100nF

ΩΩ10K0 10K0

100nF

A XIS  B OA R D
C .N.C . 3

GN D

-RE F

2

10K010K0 Ω Ω

100nF

+R EF

1

100nF

10K010K0 Ω Ω

Ω20K0

 
Do not use potentiometers with a value of less than 10KΩ 
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• speed control with differential or common mode analogue refer-
ence and analogue current limitation  
���� ���	�
��
���� �
��� �� �������� �� ������� ��� ����� ����� ����
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$����� ������� 	��� % �� ��� ��
� ��&� $
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��%( �� ���
�� ���� �)�� �	 �������' ��� ��� �
�
������ 
� 	������*����

MENU: 
L0: speed or current control  
      %* ����� �������

L1: analogue or digital reference  
%* 
�
��
�� ��	������

L4: speed or current reference inversion  
%* ������ ������� �� ����� ��	�������

L5: internal or external current limit  
�* ������
� ������� �����

� ��� ���� 	�
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��

�	�


+� �,
���� �	 ����� ������� ���� ��	������ �� ������ ���� 
�� 
�
�

��
�� �����
���� �	 ��� �������*

Analogue speed referenc e
output in c om mon mode

C .N .C .
AX IS  BOAR D

ΩΩ10K0 10K0

T PR C Ω42K2

10K0
220pF

Ω

9

GND

3

-RE F

100nF+REF

2
100nF

20K0 Ω

10K0Ω1 10K0 Ω

Installation 
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Installation 
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+� �,
���� �	 ������� ������� ���� ����� �� ������ ���� ���� �� �����
�

���� �	 ��� �
,���� ��$� *

42K2T PR C

A XIS  BOA R D
C .N .C .

GN D

3

9

Ω
220pF

10K0 Ω

• In current control with digital input without limitation of the maxi-
mum revs. 
���� ���	�
��
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Installation 

20K0 Ω

A XIS  B OA R D
C .N.C .

10K0

100nF
2

-RE F 10K0Ω Ω

10K0

100nF

1

+R EF

10K0Ω Ω

+� �,
���� �	 ������� ������� ���� ����� �� ��		������
� ���� �� �����
���� �	

��� �
,���� ��$� *

• current control with common mode input without limitation of 
the maximum revs. 
���� ���	�
��
���� �
��� �� �������� �� ������� ��� ���$����� ������� ����
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�� ���� �)�� �	 �������' ��� ��� �
�
������ 
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 ����

MENU: 
E1: peak current  

%* �� ���� ����	�


��� 
��� ������� ����	�


 ����

MENU: 
L0: speed or current control  


� ����	�
 ���
���

L1: analogue or digital reference  
      �� �������	 �	�	�	��	

L6: current reference in common or differential mode  
�� ����	�	�
��� ���	 �	�	�	��	

L7: hourly speed limitation in c urrent control  
�� �� �� ��		� ����
�
���

L8: counterclockwise speed limitation in current control  
      �� �� �� ��		� ����
�
���
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• speed control with differential or common mode analogue refer-
ence and analogue current limitation. 
���� ���������
��� ���	� �
 �������	 
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�� ��		� ��
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MENU: 
E1: peak current; �	���	� 
�	 ������� ����
�)	 ����	�
 ����	� �' 
�	

���)	� �� � �	��	�
��	 � 
�� �� ��&	

��� 
��� ��&	

E6: peak current limitation  
�� �� �	�� ����	�


��� 
��� �	�� ����	�


����
MENU: 

L0:  speed or current control  
       �� ��		� ���
���

L1:  analogue or digital reference  
�� �������	 �	�	�	��	

L4:  speed or current reference inversion  
�� ���	�
 ����	�
 �� ��		� �	�	�	��	�

L5:  internal or external current limit  
�� ��
	���� ����	�
 ����


Installation 

Desired current (A) x 100  

I peak (A)  
Value to be set =  
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Installation 
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10K0
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A XIS  B OA R D
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220pF
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4
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9

Ω42K2

2
100nF

10K010K0 Ω Ω

1

+R EF
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Ω
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• current control with differential input without maximum rev. limi-

tation 
���� ���������
��� ���	� �
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	� ����	�
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MENU: 
E1: peak current  

�� �� ���� ����	�
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MENU: 
L0:  speed or current control  


� ����	�
 ���
���

L1:  analogue or digital reference  
       �� �������	 �	�	�	��	

L6:  current reference in common or differential mode  

� ����	�	�
��� ���	 �	�	�	��	

L7:  hourly speed limitation in current control  
�� �� �� ��		� ����
�
���

L8:  counterclockwise speed limitation in current control  
       �� �� �� ��		� ����
�
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